COPELAND

CONTROLADORES PARA MOSTRADORES
CANALIZADOS

XM669K - XM679K
VER. SW 5.4j

CX660

CH660

1. ADVERTENCIA GENERAL

1.1 POR FAVOR LEA LAS INSTRUCCIONES ANTES DE USAR ESTE
MANUAL.

e EIl presente manual es parte integrante del producto y debe conservarse
junto con el instrumento para una rapida y facil consulta.

e El instrumento no debe ser utilizado con funciones distintas de las que se
describen a continuacion ni como dispositivo de seguridad.

e Antes de continuar, controle los limites de aplicacion.

e Laempresa Copeland Controls S.r.l. se reserva el derecho a modificar con o
sin aviso previo la composicion de sus productos sin alterar la funcionalidad.

El teclado CX660 o CH660 se debe montar
en un panel vertical, en un agujero de 29x71
mm vy fijarse usando el soporte especial
proporcionado, como se muestra en la Fig. A.
El intervalo térmico admitido para el
funcionamiento correcto oscila de los 0 a los
60°C. Evite los lugares sujetos a alta
vibracién, gases corrosivos, suciedad o
humedad excesiva.

1.2 A PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

e Antes de conectar el instrumento, compruebe que la tensién eléctrica sea la
requerida.

e No exponga la unidad al agua o a la humedad: utilice el controlador sélo
dentro los limites de funcionamiento previstos, y evite cambios repentinos de
temperatura sumados a una elevada humedad atmosférica, para prevenir la
asi formacion de condensacion.

e Atencién: antes de realizar cualquier operacion de mantenimiento, desactive
las conexiones eléctricas.

e Coloque la sonda de tal forma que esté fuera del alcance del usuario final. El
equipo jamas debe abrirse.

e En caso de mal funcionamiento o averia, entregue el equipo al vendedor o a
“Copeland Controls S.r.l.”, (consulte la direccién) con una descripcion
detallada del problema.

e Tenga en consideracion la corriente maxima que puede aplicarse a cada relé
(consulte Datos Técnicos).

e  Procure que los cables de las sondas, de las cargas y de la alimentacion se
mantengan separados y a suficiente distancia entre si, y evite cruces o
enredos.

e En el caso de aplicaciones en ambientes industriales, puede ser util colocar
filtros de red (nuestro mod. FT1) en paralelo a las cargas inductivas.

2. ANTES DEL USO

Fig. A Estas indicaciones son validas también para
las sondas. Haga circular el aire a través de
los agujeros de enfriamiento.

[4.1 FORMATO
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| 2.1 CONTROLE LA VERSION SOFTWARE DEL CONTROLADOR

CABLEADOS Y CONEXIONES

I 51 INFORMACION IMPORTANTE

El dispositivo XM tiene un bornero con tornillo para conectar los cables con una
seccion transversal de hasta 1,6 mm2 para todas las conexiones de baja tension:
la RS485, la LAN, las sondas, las entradas digitales y el teclado. Las otras
entradas, la alimentacion y las conexiones de relé se entregan con un bornero de
tornillo o conector fast-on (5,0 mm). Es necesario usar cables resistentes al calor.
Antes de conectar los cables, asegurese de que la alimentacion cumpla con los
requisitos del instrumento. Separe los cables de conexién de las sondas de los
cables de alimentacién, de las salidas y de las conexiones de potencia. No
supere la corriente maxima permitida en cada relé, en caso de cargas superiores
use un relé externo idéneo.

IMPORTANTE La corriente maxima permitida para todas las cargas es de 16A.
Las sondas se montan con el bulbo hacia arriba para evitar dafios debidos a
filtraciones de liquidos fortuitas. Se recomienda situar la sonda del termostato
lejos de corrientes de aire con el fin de obtener una lectura correcta de la
temperatura ambiente promedio. Coloque la sonda de final de deshielo en el
evaporador, en el lugar mas frio, donde se forma la mayor parte del hielo, lejos de
fuentes de calor durante la deshielo, para evitar que esta se interrumpa antes de
tiempo.

1. Compruebe la version de software impresa en la etiqueta del
controlador.
B ——
Power 20VA Max v.5.4 €
Probe NTC 000 #50/2017 l/
——

N

Si la version software es la 5.4, proceda con el uso del presente
manual; en caso contrario, péngase en contacto con Copeland para
solicitar el manual correcto.

3. DESCRIPCION GENERAL

XM669K y XM679K son controladores de alto nivel basados en microprocesador
para mostradores canalizados, aptos para aplicaciones en temperaturas medias o
bajas. Se pueden introducir en una red LAN, que en funcion del tipo de
programacion, permite usar hasta 8 estaciones diferentes, cada una de las cuales
puede actuar como controlador auténomo o seguir los mandos provenientes de
las otras secciones. XM669K dispone de 4 salidas de relé, mientras que el
XM679K lleva 6 salidas de relé para controlar la electrovalvula, del deshielo —
que puede ser eléctrico, o de gas caliente — de los ventiladores del evaporador,
de las luces, de una salida auxiliar (XM679K), de una salida de alarma (XM679K);
ademas lleva una salida para controlar las valvulas de expansion electrénica.
Los dispositivos ademas llevan cuatro entradas de sonda, una para controlar la
temperatura, una para controlar la temperatura final de deshielo, la tercera para la
visualizacién de la informacion; la cuarta entrada puede usarse como sonda
virtual o para medir la temperatura del aire en entrada y en salida. Llevan otras
dos sondas que deben usarse para medir y regular los sobrecalentamientos.
XM679K dispone de tres entradas digitales (contacto libre), 2 para XM669K que
se puede configurar completamente mediante los parametros correspondientes.
Los instrumentos llevan un conector con HOTKEY que permite una sencilla
programacién. La salida serial directa opcional RS485 (compatible con ModBUS-
RTU) permite una simple interfaz con XWEB. Los RTC estan disponibles como
opcional. El conector con HOTKEY se puede usar para conectar la pantalla X-
REP (disponible en base al modelo).

4. INSTALACION Y MONTAJE

El dispositivo puede trabajar sin una interfaz de usuario, pero la modalidad de
aplicacion normal usa el teclado Copeland CX660 o CH660.

I 5.2 XM669K - VALVULAS DE 230 VCA
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Modelos con alimentacién de 115V: use bornes 8-7 para la alimentacion.

I 5.3 XM669K - VALVULAS DE 24 VCA
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Modelos con alimentacién de 115V: use bornes 8-7 para la alimentacion.

KEYB

NOTA: el jumper indicado como JMP esta dentro del envolvente del
controlador. DESCONECTE LA ALIMENTACION ANTES DE RETIRARLO.
Este jumper se debe cerrar sélo en caso de piloteo de valvulas a 24 Vca.
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| 5.4 XM679K - VALVULAS DE 230 VCA
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Modelos con alimentacién de 115V: use bornes 8-7 para la alimentacion.
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Hot Key
Rep

DI1 KEYB

NOTA: el jumper indicado como JMP esta dentro del envolvente del
controlador. Este jumper se debe cerrar sélo en caso de piloteo de valvulas
a 24 Vca.

| 5.6 PANTALLA DEL TECLADO CX660 O DEL CH660

Polaridad:

\30|31|32|33|34|35\3s\37\38139| Borne [34] [

I T
F |4 1 — # R3435 LAN i Borne [35] [+]
1]+ |_conossr. |C_660
DI3 DI2 D1 — En caso de conexiones
\ de larga distancia, use

La tarjeta XM670/679K se puede usar también sin
teclado.

un cable apantallado
AWG 18 o inferior.
Distancia maxima: 30
m

[5.7 CONEXION LAN

Siga los préoximos pasos para crear una conexion LAN, que es una condicién
necesaria para efectuar el deshielo sincronizado (o modalidad master-slave):

1)
2)

conecte un cable apantallado entre los terminales [38] [-] y [39] [+] para un
maximo de 8 secciones.

el parametro Adr identifica cada tarjeta electrénica. No es posible duplicar
las direcciones: en este caso no se garantizan el deshielo sincronizado ni la
comunicacién con el sistema de control (el Adr es también la direccién de
Modbus). Por ejemplo, una configuracion correcta es la siguiente:

Adr=6

GREEN LED ON
LAN connectivity OK

GREEN LED ON
LAN connectivity OK

o

38 39
-+

i Vs QS0
A

Si la LAN esta bien conectada, el LED verde se enciende. Si el LED
parpadea, significa que la conexion se ha configurado de forma errénea.

La distancia maxima permitida es de 30 m

[5.8 SENSORES PARA EL CONTROL DEL SOBRECALENTAMIENTO

Sonda de temperatura: terminales Pb6 [19] -
sin polaridad.

[20]

Pbo Pb5

19|20(121|22|23
M gid I +H2V v

Seleccione la configuracion del transductor con el parametro P5C.

Seleccione el tipo de sensor mediante el parametro
P6C.

Transductor de presion: Terminales Pb5:

[21]= entrada de la sefial; [22] = Alimentaciéon para
transductor de 4+20 mA; [20] = GND; [23] = +5 Vcc
alimentacion para el transductor de presion
radiométrico.

59 COMO USAR UN SOLO TRANSDUCTOR DE PRESION EN LAS
APLICACIONES CANALIZADAS

38 39
1920 2122 -+

pevs | peostd o
|

I Pbs

4-20mA Transducer
Se necesita una conexion LAN que funcione correctamente (LED verde
encendido en todas las tarjetas de la LAN). Conecte y configure el transductor de
presion a un borne de la red. En este momento el valor de presién leido por el

unico transductor conectado lo usaran todos los dispositivos conectados a la
LAN.

HB 39
g e@@@eh:,
Pb6

Superheat
Temperature

Pb6

Superheat
Temperature

Superheat
Temperature

Para leer el valor de presién se puede presionar el botén FLECHA ARRIBA, para
tener acceso a los menus de seleccion rapida y para ver el valor de:

dPP = presion medida (solo en el dispositivo master);
dP5 = valor de la temperatura obtenido de
presién->temperatura.

rPP = valor de presion detectado desde un punto remoto (solo para
dispositivos

slave).

la conversién

Ejemplos de mensajes de error:

dPP = Err - el transductor local ha detectado un valor erréneo: la presion esta
fuera de los limites del transductor de presion o el parametro P5C es
incorrecto. Controle estos valores y seguidamente cambie el transductor;

rPF > el transductor de presién funciona de forma incorrecta. Controle el estado
de la tarjeta LED VERDE: si el LED esta apagado, la LAN no funciona. Como
alternativa, controle el estado del transductor remoto.

ULTIMOS CONTROLES CORRESPONDIENTES AL
SOBRECALENTAMIENTO

En el menu de acceso rapido:

dPP es el valor detectado por el indicador.

dP6 es el valor detectado por la sonda di temperatura, y se refiere a la

temperatura del gas en la seccién de salida del evaporador.

SH es el valor de sobrecalentamiento. Los mensajes nA o Err indican que en ese

momento el sobrecalentamiento no es aplicable y su valor no esta disponible.

I 510 COMO CONECTAR EL SISTEMA DE CONTROL

RS 485 LAN 1)
-4 = 4+ 2)

31/32[33[3435/36/37[38[39]

Terminales [36] [-] y [37] [+].

Utilice un cable trenzado blindado, por
ej. Belden ® 8762 0 8772, o un cable de
categoria 5.

Distancia maxima: 1 km.

No conecte el apantallado a la masa o a
los terminales de tierra del dispositivo y
prevenga los contactos accidentales
usando cinta aislante.

2

s

s

SHIELDED CABLE FOR LAN

Por cada LAN se debe conectar un solo dispositivo a la conexién RS485.

Adrl Adr2 Adr3 Adr4 Adr5 Adr 6
A P P P P s
KRN, I NG NG N R, KRB,

S S S S
NN N NN N
LAN cable ” LAN cable LAN cable

LAN cable ||

El parametro Adr identifica cada tarjeta electronica. No es posible duplicar las
direcciones: en este caso no se garantizan el deshielo sincronizado ni la
comunicaciéon con el sistema de control (el Adr es también la direccion de
Modbus).

RS485 SHIELDED CABLE

| 5.11 ENTRADAS DIGITALES

1)  Los terminales comprendidos entre el
[30] y el [33] no tienen tension.

2)  Utilice un cable apantallado para
|‘ P ,I distancias superiores a un metro.
L ] Para cada entrada es necesario configurar la
Dl3 DI? DH polaridad de activacion, la funcién de la

entrada y el retardo de indicacion.

Los parametros para ejecutar esta configuracion son 1P, i1F, i1d,
respectivamente para polaridad, funcionamiento y retardos. el i1P puede estar:
cL = activo cuando esta cerrado; oP = activo cuando esta abierto. El parametro
i1F se puede configurar de la manera siguiente: EAL = alarma externa, bAL =
alarma bloqueo grave PAL = presion alarma interruptor de presion dor =
interruptor dor, dEF = deshielo externo, AUX = mando de activacion auxiliar, LiG
= activacién luz, OnF = tarjeta on / off, FHU = no utiliza esta configuracion, ES =
dia / noche, HdY = no utiliza esta configuracién. Ademas, se cuenta con el
parametro i1d que define el retardo de activacion. Para las otras entradas
digitales se aplica una serie de parametros idénticos: i2P, i2F, i2d, i3P, i3F, i3d.
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[5.12 SALIDA ANALOGICA

Se encuentra cerca del terminal [39] en el conector de 2 polos. La salida se
puede usar para regular los generadores de calor anti-empafiamiento mediante
un controlador de fase parcializado XRPW500 (500 vatios) o de la familia XV..D o

XV..K.

[®]4..20mA e Que se puede seleccionar entre 4+20mA
0. 10Vde y
= 0+10Vcc.
e  Utilice CABCJ15 para realizar las
ouT conexiones

6. GUIA

RAPIDA:

como

UTILIZAR EL

AUTOADAPTATIVO DE REGULACION EN 4 PASOS.

1. Después de cablear, configure el gas correcto usando el parametro Fty

SISTEMA

LIGHT
OMSOFF light relay

7. INTERFAZ DE USUARIO

UP ARROW

Press and release: Fast access menu
Press and hold 3" SEC Menu

browse parameter, increase the value

J DOWMN ARROW
Press and release:

CM/OFF AUX relay

browse parameter,
decrease the value

; 2 SET
2. gglrlrlgg:ler: el gas correcto usando el parametro Fty, de entre los Press and release: Show set point g:;‘;?::d R
MENS. REFRIGERANTE INTERVALO DE '
FUNCIONAMIENTO
r22 r22 -50-60°C/-58+120°F I 7.1 ICONOS
134 r134A -50-60°C/-58+120°F Salida de enfriamiento
290 r290 — Propano -50-60°C/-58+120°F ) El icono encendido
404 r404A -70-60°C/-94+120°F - (OI"\:j) IndlC{f{ quet. la
47A r407A -50-60°C/-58+120°F Luz —| §&3 * % Ventilador mientras que el icono
47C r407C —50—60:0/—58+120:F intermitente, indica un
:;’g ::%/': :gg:ggogkggﬂgg; Deshielo —| ¥ | AUX |— Relé auxiliar retardo.
448 r448A -45-60°C/-69+120°F i UNIDADES DE
449 r449A -45-60°C/-69-120°F Ahorro) gy | 499 < Multimaster MEDIDA
5 - 3 energético — activado
450 r450A -45-60°C/-69+120°F °C, Bar y (hora)
507 r507 -70-60°C/-94+120°F estan activos (ON) en
513 r513A -45-60°C/-69+120°F oo (@) (® < Reloj/hora funcion  de  la
CcOo2 1744 - Co2 -50-60°C/-58+120°F . seleccion.
15b 515b 50-60°C/-58+120°F DURANTE LA PROGRAMACION: las unidades de medida de la temperatura
54A T454A 750-60°C/-58-120°F y de la presion parpadean al mismo tiempo
54b r454A -50-60°C/-58+120°F [7.2 mANDOS DEL TECLADO |
54C r454A -50-60°C/-58+120°F Mandos simples:
55A r455A -40-60°C / -40-120°F Relé DE LUZ Presione el boton luz.
4yF r1234yf -50-60°C/-58+120°F Relé AUX Presione la flecha hacia abajo.
4EE M1234ze 50-60°C/-58+120°F Deshielo manual Mantenga presionado durante 3 segundos el botén del

El gas preconfigurado es el R448A.

3. Configure las sondas:

Las sondas de regulacién y de evaporacién estan preconfiguradas
como NTC. Si se usa otro tipo de sensores, configure usando los
paréametros P1c y P2c.

Sobrecalentamiento de la sonda de temperatura: preconfigurado
como Pt1000, es otro sensor utilizado con parametro Péc.

El PP11 (-0.5+11bar) esta preconfigurado como sonda de presion.
Funciona con presion relativa (Pru = rE).

Si esta usando un transductor de presion radiométrica, configure P5c
= 0-5, y luego use los parametros PA4 y P20 para configurar el
intervalo

NOTA: controle el manémetro leyendo el valor de dPP, pulse en la
flecha ARRIBA una vez, para acceder al Menu de acceso rdpido. Si
esta ok, proceda, de lo contrario resuelva el problema antes de pasar
al para. Pru, PA4 y P20.

4. Configure los parametros para la regulacion autoadaptativa del
sobrecalentamiento
NOTA: los parametros Pb (banda de regulacion) e Int (tiempo integral) se
calculan automaticamente con el controlador

Configure CrE = no, este desactiva la regulacién continua de la
temperatura. El valor predefinido es CrE = no.

Configure SSH, setpoint de sobrecalentamiento: se permite un
valor entre 4 y 8. El valor predefinido es SSH = 6

Configure ATU =y para iniciar el sistema automatico adaptativo de
regulacién. El valor predefinido es ATU = y.

Configure AMS = y para iniciar la busqueda del punto de
sobrecalentamiento estable mds bajo. El valor predefinido es AMS
= n. Esta funcién reduce automaticamente el intervalo, para optimizar
el uso del evaporador, manteniendo a su vez estable la regulacioén del
sobrecalentamiento. El intervalo SH minimo permitido es LSH+2°C.
Configure LSH, el umbral médximo de Jla alarma de
sobrecalentamiento: se permite un intervalo entre 2-4. El valor
predefinido es LSH = 2

Configure AnP, filtro de presion: El valor predefinido es AnP = 3. El
valor puede aumentarse hasta 10 en caso de respuesta demasiado
rapida de las variaciones de presion.

5. Configure los parametros para regular la temperatura

Configure el setpoint de temperatura permitido. El valor predefinido
es 2°C

Configure el diferencial HY: El valor predefinido es 2°C

Si la capacidad de la valvula es superior a la exigida, se puede
reducir el param. MnF (el valor predefinido es 100). Una configuracién
correcta MnF reducira el tiempo que necesita el algoritmo para lograr
la estabilidad.

El valor MnF no influye en la anchura de banda

ON/OFF

Ahorro energético

deshielo

Mantenga presionado durante 3 segundos el boton
ON/OFF (si la funcién esta activa).

Mantenga presionado durante 3 segundos el boton
ON/OFF (si la funcién esta activa).

Mandos dobles:

(Vi A

Mantenga presionado durante alrededor de 3 segundos, para
bloquear (Pon) o desbloquear (PoF) el teclado.

seTRd A

Si se presionan junto con el botdn de salida de la modalidad de
programacion o del menu, en los submenus rtC y EEV esta
combinacién permite volver al nivel anterior.

seTRd v

Si se presionan juntos durante 3 segundos, permiten el acceso al
primer nivel de la modalidad de programacion.

7.3 COMO

TEMPERATURA DEL AIRE

CAMBIAR EL SET POINT PARA LA REGULACION DE LA

El setpoint del termostato es el valor usado para regular la temperatura
del aire. La salida del dispositivo de regulacion la controla la valvula electrénica o

el relé.

Mantenga presionado el botén SET durante 3

INICIO Hﬂ': segundos: las unidades de medicion parpadean
simultdneamente.
Modificacion Las flechas permiten cambiar el valor dentro del
del valor 6 V valor de los parametros LS y US.
===g Si se presiona SET se puede confirmar el valor
SALIDA 5.“—"-:—-:-":5 seleccionado, que parpadea durante 2 segundos.

Si no se presiona SET, la salida del menu se produce igualmente, al cabo de 10

segundos aproximadamente. Para visualizar

la temperatura del aire

configurada es suficiente presionar brevemente el boton SET: el valor

aparece

durante alrededor de 60 segundos. COMBINACION DE TECLAS

8. COMO PROGRAMAR LOS PARAMETROS (PR1Y PR2

El dispositivo dispone de dos niveles de programacion: Pr1 con acceso directo y
Pr2 con acceso protegido con contrasefia (reservado a usuarios expertos).

Pr1

ACCEDER a

Mantenga presionado durante alrededor de 3
segundos, para acceder al primer nivel de
programacion (Pr1).

=i+

Seleccion del

Seleccione el parametro o submenu usando las

parametro flechas.
gésll{/a;l;gfcmn |SET] Presione el boton SET.
Cambiar 6 Q‘? Use las flechas para cambiar los valores.
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Confirmacion _— Presione el botén SET: el valor parpadea
y |=SE T durante 3 segundos, entonces la pantalla
memorizacion visualiza el parametro siguiente.
Salida instantdnea de la modalidad de
SALIDA E+ programacién. De lo contrario es necesario
esperar alrededor de 10 segundos.

[8.1 _COMO ACCEDER AL “PR2”

Para acceder al menu de programacién Pr2:

1. Acceda al menu Pr1 manteniendo pulsados SET+ Flecha ABAJO al mismo
tiempo durante 3 segundos, aparecera la primera etiqueta.

2. presione la flecha ABAJO hasta que se visualice la etiqueta Pr2; entonces
presione SET.

3. Aparece la etiqueta intermitente PAS. Espere algunos segundos.

4. Aparecera “0 - -”, en la que el valor 0 parpadea: escriba la contrasefia [321]
utilizando las teclas ARRIBA y ABAJO y confirmando con el botén SET.

ESTRUCTURA GENERAL: Las primeras dos opciones del rtC y EEV se refieren
a un submenu con parametros diferentes.

seTle
l

rtC

!

access to Prl

Clock submenu
—E3 [ Hur, min,..Ld1,Ld2..Ld6 ]

EEY submenu

A
=N

ai{ FtY, .SSH.tPP, .FrC ]
l

i+ B

=

e SET+Flecha ARRIBA desde los submenus rtC o EEV, permite volver a la
lista de los parametros,
e SET + Flecha ARRIBA, permite salir inmediatamente de la lista de los

parametros.
| 8.2 COMO TRASLADAR UN PARAMETRO DE PR1 A PR2 Y VICEVERSA |
Entre en Pr2; seleccione el parametro; pulse al mismo tiempo

[SET + Flecha ABAJO], si el LED en el lado izquierdo esta encendido, significa
que el parametro esta presente en el nivel Pr1, mientras que si el LED en el lado
izquierdo esta apagado, indica que el parametro no esta presente en Pr1 (sino
solo en Pr2).

9. MENU DE ACCESO RAPIDO

Este menu contiene la lista de las sondas y algunos valores que la tarjeta evacua
automaticamente, como el sobrecalentamiento y el porcentaje de apertura de la
vélvula. Los valores: nP o noP indican que la sonda no esta presente o que el
valor no se ha evacuado, Err indica que el valor esta fuera del campo, que la
sonda esta dafiada o no conectada o que no esta correctamente configurada.

Presione brevemente la flecha ARRIBA. La

Acceso al " A ’ N
> duracién del menu en caso de inactividad es de
mend de alrededor de 3 minutos.
acceso Los valores visualizados dependen de la
répido ) > :
configuracion de la tarjeta.
MAP Mapa real (0+3): muestra el mapa utilizado
HM Acceso al mend del reloj o puesta a cero de la alarma RTC.
An Valor de salida analdgica.
Utilice SH Valore de calentamiento. nA= no disponible.
oPP Porcentaje de aperturas de la valvula.
dP1 (Pb1) Valor detectado por la sonda 1.
6 dP2 (Pb2) Valor detectado por la sonda 2.
dP3 (Pb3) Valor detectado por la sonda 3.
Q‘? dp4 (Pb4) Valor detectado por la sonda 4.
dP5 (Pb5) Temperatura detectada por la sonda 5 o valor
las flechas obtenido por el transductor de presion.
para dP6 (Pb6) Valor detectado por la sonda 6.
seleccionar | dPP Valor de presion detectado por el transductor (Pb5).
un valor, rPP Sonda de presion virtual, solo en dispositivo slave.
. rCP Valor de la sonda remota P4 para los calentadores. Solo
presionar esta visible con PAC = LAn. Si el valor no esta disponible,
===d aparecera la etiqueta “noP”.
5-:‘:55 dPr Valor de la sonda de regulacion
para rSE Setpoint de la termorregulacion efectiva: el valor es el dato
visualizar el obtenido a partir de la suma de SET, HES y/o el setpoint
valor dinamico de referencia si las funciones estan activas.
seleccionado | L°t Temperatura ambiente minima.
o para H°t Temperatura ambiente maxima.
continuar | tMd Tiempo para el deshielo sucesivo (min)
con otro LSn Numero de dispositivos en la LAN
valor. LAn Lista de las direcciones de los dispositivos en la LAN
GAL Permite ver todas las alarmas activas para cada dispositivo
conectado a la LAN
. Presione estos botones simultdneamente o
Salida E+ espere alrededor de 60 segundos, hasta la
suspension

10. MENU DE LA FUNCION MULTIMASTER: SEC

La funcién “seccion” SEC se activa cuando estd encendido el icono 1%9 .
Aprovechando la funcién LAN, permite compartir los mandos de un teclado no
conectado fisicamente a la tarjeta.

LOCAL ni
pevsd peests
| L
Accion Tecla o pantalla Notas
Presione Flecha ARRIBA durante alrededor
Inicio ) .
de 3 segundos se enciende el icono.
Espera para SEC Menu para cambiar la seccion. Se vera la
la accion etiqueta SEC.
; — Pulse SET para confirmar. La lista siguiente
’srgg(%gz la Eﬂ estara disponible para seleccionar la funcién
de red adecuada.
Seleccione la | o pien Loc | Solo permite acceder al dispositivo local.
funcion GLb Permite compartir los mandos globales con
correcta :{7-7 todos los dispositivos conectados a la LAN.
. =g Seleccionar y confirmar una opcién
Confirmar ==l pulsando la tecla SET.
. . - Presione simultaneamente SET y UP o
Menti Salida E+ espere alrededor de 10 segundos.

(*) Los dispositivos en la LAN estan indexados usando el parametro Adr (en
orden creciente).
EJEMPLOS:

1. Para enviar un mando a todos los dispositivos conectados a la red LAN:
acceda al menu multimaster. Seleccione y confirme GLb. Salga del menu
multimaster. Acceda al menu de programacioén y configure el parametro de
los mandos globales (de LMd a ACE).

La nueva configuracién se compartira entre los controladores conectados a
la LAN.

& AL FINALIZAR EL PROCEDIMIENTO DE PROGRAMACION,

SELECCIONE LA SECCION “LOC”. |DE ESTA FORMA EL ICONO SE
APAGARA!

| 10.1 DESHIELO SINCRONIZADO
El deshielo sincronizado permite controlar operaciones de deshielo multiple
desde tarjetas diferentes conectadas mediante el puerto LAN. De esta forma las
tarjetas pueden realizar deshielos simultaneos con la posibilidad de concluirlos de
forma sincronizada.

El parametro Adr no se puede duplicar porque en este caso el
deshielo no se podria gestionar correctamente.
Presione durante 3 segundos: se visualiza el rtC u
INICIO E+ otro valor. Las unidades de medicién aparecen
intermitentes.
Presione varias veces la flecha ABAJO para
En(l:&)grtrar Q‘? encontrar el parametro Adr, entonces presione
SET.
Cambiar Configure el valor del parametro Adr, entonces
Adr 6 \? presione SET para confirmar.
=1 Presione simultaneamente los dos botones para
SALIDA E"' salir del menu o espere alrededor de 10 segundos.

Los parametros LSn y LAn tienen como finalidad indicar las regulaciones
efectivas (sola lectura). Vea el ejemplo de configuracion debajo:

Adrl Adr2 Adr3 Adr4 Adr5 Adr 6
P P P ¢ P P
S En, Sy, Eon, SN Eng

. : v-\\ { . . " c\\ "‘ (--\\ (v
Lan cable []]| an cable | | Lan cable

RS485 SHIELDED CABLE

LAN cable ||

Parametro IdF: por motivos de seguridad, este parametro obliga al valor de Idf a
+1 a respetar el intervalo entre dos parametros Ld.. El temporizador del Idf se
pone a cero después del deshielo y con cada encendido.

INICIO DESHIELO: en la hora seleccionada mediante los parametros Ld1 a Ld6
o de Sd1 a Sd6.

FIN DESHIELO: el deshielo finaliza si las sondas alcanzan la temperatura dtE o
si se alcanza un tiempo maximo de MdF.

ALARMA DE SEGURIDAD Y ALARMA RTC o RTF: si se ha configurado la
alarma de reloj, el dispositivo utiliza el parametro IdF, dtE y MdF.

DESHIELO DIARIO DESDE RTC: [CbP = y] y [EdF = rtC]

ADVERTENCIA: no configure [EdF = rtC] y [CbP = n].

DESHIELO MULTIMASTER: todas las sondas con reloj
Tabla de ejemplo
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Par. Unidad A (RTC) Unidad B (RTC) Unidad C (RTC)
Adr n N+1 N+2

EdF rtC (reloj) rtC (reloj) rtC (reloj)

IdF 9 horas seguridad 9 horas seguridad 9 horas seguridad
MdF 45 min seguridad 45 min seguridad 45 min seguridad
dtE 12 °C seguridad 12 °C seguridad 12 °C seguridad
Ld1 06:00 1° 06:00 1° 06:00 1°
Ld2 14:00 2° 14:00 2° 14:00 2°
Ld3 22:00 3° 22:00 3° 22:00 3°

11. PUESTA EN OBRA

| 11.1 REGULACION DEL RELOJ O PUESTA A CERO DE LA ALARMA RTC |
En presencia del reloj: [EdF = rtC] activar el deshielo desde rtc [Ld1 a Ld6].

P Flecha ARRIBA (presione una sola vez) para acceder
INICIO = al menu de acceso rapido
=
Pantalla | HM identifica el submenu RTC del reloj; presione 5.“—‘.455
HUr = hora - presione L“:T-:—-:'-":-E para confirmar/modificar
Pantall i i = i
anialla | Min = minutos - presione =E 1] para confirmar/modificar
...... no use otros parametros.
- PN | Presione durante aproximadamente 10 segundos. La
SALIDA E+ = operacion pone a cero la alarma RTC.

Nota: el menu rtC del reloj esta presente también en el segundo nivel de los
parametros. Advertencia: si la tarjeta indica la alarma rtF, hay que sustituir el
dispositivo.

11.2 & REGULACIONES DE LAS VALVULAS ELECTRONICAS

4. Se pueden realizar las pausas de regulacion usando los parametros Sti y
Std (durante estas pausas la valvula esta cerrada).

5. Aumentando el tiempo integral Int disminuye la velocidad de reaccién del
regulador en la banda HY.

| 12.3 MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO AUTOADAPTATIVA - ATU = YES |

Auto-adaptativa significa encontrar la condicién de minimo calentamiento y
mantenerlo, en base a la carga y a las condiciones ambientales presentes en un
determinado tiempo, en el evaporador.

El parametro ATU habilita la modalidad auto adaptativa para regular el
sobrecalentamiento.

En este funcionamiento, los valores de Pb y el parametro inC se configuran
automaticamente con el controlador, en base al tipo de aplicacién y a la
respuesta del sistema.

El algoritmo auto adaptativo no se refiere a las funciones relativas a la
apertura forzada de la valvula, en situaciones especiales como por ejemplo:
. Apertura forzada de la valvula al empezar la regulacion,
parametro SFP (porcentaje) y SFd (tiempo).
. Apertura forzada de la valvula después del deshielo, parametro
oPd (porcentaje) y Pdd (tiempo).

12.4 BUSQUEDA DEL SOBRECALENTAMIENTO ESTABLE MIiNIMO - ATU =
YES, AMS = YES

Con el parametro AMS, esta habilitada
sobrecalentamiento estable minimo.

la funcion de busqueda de

Con AMS = yES los controladores inician la busqueda del valor estable minimo
para el SH, el valor minimo admitido siempre es LSH + 2°C (4°F).
Se ruega tener en cuenta antes de configurar el valor LSH.

12.5 REDUCCION DE LA CAPACIDAD DE LA VALVULA - PARAMETRO
MNF

Controle los siguientes parametros:

[1] Sobrecalentamiento sonda de temperatura: Ntc, Ptc, Pt1000, NTC-US con
parametros P6C. El sensor se debe fijar en la parte final del evaporador.

[2] Transductor de presion: [de 4 a 20 mA] o de presion radiométrica P5C = 420
o 5Vr con el parametro P5C.

[3] Gama de medicién: controle el parametro de conversion PA4 y P20
relacionado con el transductor.

TRANSDUCTOR: Para [-0.5/7 Bar] o [0.5/8 Bar abs] la configuracion correcta
establece una presion relativa PA4=-0,5 y P20=7,0. Para [0.5/12 Bar abs] la
configuracion correcta establece una presion relativa PA4=-0,5 y P20=11,00.

Ejemplo de presion virtual con transductor unico de 4+20mA o 0+5V:

Param. _XM6x9K_1 XM6x9K_2 + con XM6x9K_3+ sin
Sin transductor transductor transductor
Adr n n+1 n+2
LPP LPP=n LPP =Y LPP =n
PA4 No utilizada -0,5 bar No utilizada
P20 No utilizada 7,0 bar No utilizada

[4] Desde el submena EEV: seleccione el tipo de gas correcto con parametro
FTY.

[5] Utilice los parametros siguientes para configurar la activacion correcta de la
valvula en base a la tarjeta de datos de la valvula suministrada por el fabricante.

/1\ TIPO DE REGULACION POR SOBRECALENTAMIENTO:

FUNCIONAMIENTO MANUAL o

|12.1 CONSIDERACIONES GENERALES: CONTROL AUTOADAPTATIVO 0|
MANUAL

El controlador es capaz de regular el sobrecalentamiento de modo manual o
autoadaptativo, en base al valor del parametro ATU, permitiendo la regulacion
automatica.

. Con ATU = n: se realiza la regulacién manual SH
. Con ATU =y: se realiza la regulacién adaptativa SH

| 12.2 MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO MANUAL - ATU = NO

La regulaciéon de la temperatura y SH puede realizarse de 2 formas en base al
valor del parametro CrE: on/off o continuo. Vea a continuacién en detalle.
Regulacién de la temperatura estandar

12.21 REGULACION DE LA TEMPERATURA ON/OFF [CrE = n]

1 La regulacién de la temperatura es ON/OFF y depende del set point y del

parametro HY (diferencial). La valvula estad cerrada cuando la temperatura

alcanza el set point y esta abierta cuando la temperatura es superior al set

point + diferencial.

2. El sobrecalentamiento se regula para estar mas cerca de su valor de set
point.

3. Con varias pausar normalmente también es superior la humedad.

4.  Se pueden realizar las pausas de regulacién usando los parametros Sti y
Std (durante estas pausas la valvula esta cerrada).

12.2.2 AJUSTE CONTINUO DE LA TEMPERATURA [CrE =

regulacién del sobrecalentamiento):

1. El Parametro HY se convierte en banda de la temperatura para el control
PI. Un buen valor predefinido es 10°K.

2. La regulaciéon de inyeccion es continua y la salida de enfriamiento esta
siempre encendida. El icono ;;E esta siempre en ON excepto en la fase de

deshielo.
3. El sobrecalentamiento se regula segun el parametro SSH.

Y] (con

Gracias al parametro MnF se puede reducir la capacidad de la valvula, para

adaptar la valvula al evaporador.

La banda de regulacién no queda influenciada por la modificacién del parametro
nF.

Vea debajo cémo actua la capacidad de la valvula cuando se regula el parametro
MnF.

Capacity
MnF = 100

MnF =60

-
>

Temperature

T
SSH SSH+Pb
NOTA: durante la fase de soft start (oPE, SFd), el parametro MnF no se tiene
en cuenta y la capacidad de la valvula esta configurada por los parametros
SFP y oPd, respectivamente.

[12.6 FILTRACION DE PRESION - PARAMETRO AnP |
Para regular bien SH, es importante utilizar un valor filtrado de presiéon.
Esto se puede conseguir con el parametro AnP.
Valores recomendados:
De 1 a 5 evaporadores para cada central: AnP = 5-6
De 6 a 30 evaporadores para cada central: AnP = 3-4
Mas de 30 evaporadores para cada central: AnP = 2-3

13. MENSAJES EN PANTALLA

Pantalla Cause Notas

Ninguna visualizacion: el teclado
esta tratando de funcionar con

Presione durante 3 segundos
la Flecha ARRIBA, introduzca

1 nod otra tarjeta que no funciona o que | el menu SEC y seleccione
no esta presente LOC.
2 Pon El teclado se ha desbloqueado
3 PoF El teclado esta bloqueado
La salida de la alarma esta
4 rSt Puesta a cero de la alarma desactivada
5 noP, nP | No presente (configuracion)

nA No disponible (evaluacién)

El teclado no puede comunicar Compruebe la conexion.
con XM669K-XM679K Llame a la asistencia

Averia del sensor, valor fuera de
intervalo o sensor configurado de
P1 forma incorrecta de P1C, P2C a

P1: la salida de enfriamiento
funciona con Con y COF,

P2 P6C. En caso de error en la sonda
;2 PPF se puede visualizar desde | 9€ ﬁeshlello, el c!eshlel(|> se
6 P5 los dispositivos de presién slave | realiza solo por intervalos.
P6 cuando no reciben el valor Para P5, P6 e PPF: el
PPF correspondiente a la presion. porcentaje de apertura de la
CPF CPF se visualiza en caso de no

valvula corresponde al valor
funcionamiento de la sonda EO.
remota 4.
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Salidas sin cambios.

Alarma de la temperatura del

7 HA parametro ALU en la sonda rAL.
8 LA Alarma de la temperatura del Salidas sin cambios.
parametro ALL en la sonda rAL.
9 HA2 |Segunda alarma de alta|Las salidas dependen de las
temperatura configuraciones.
10 LA2 [Segunda alarma de baja|Las salidas dependen de las
temperatura configuraciones.
q Relé y ventilador de deshielo
Alarma de puerta abierta de la N =
13| dA | entrada iF, i2F 0 i3F = despugs | SI9uen el parametro ode. Bl |
del retardo d1d, d2d o d3d. se indica en el parametro rrd.
14 EA Alarma general de la entrada
digital i1F, i2F, i3F = EAL.
Alarma grave de bloqueo de la q n
15 CA regulacién de la entrada digital gealslg(a:ﬁ(\ilzéggulauon
i1F, i2F, i3F = bAL.
16 PAL Bloqueo del interruptor de presiéon | Todas las salidas estan
i1F, i2F 0 i3F = PAL. desactivadas.
- .. La salida de la valvula
17, LOP U;?;);?étrgnﬂrgg de presion del aumenta la cantidad de dML
2 ) distribuida cada segundo.

- L La salida de la valvula reduce
18| mop | Umbral maximo de presion del | |3 cantidad de dML distribuida
P ) cada segundo.

. . La valvula se cerrara, la
Sobrecalentamiento bajo del o
19/ LSH parametro LSH y retardo SHd. ?;?;g% sseHrgostrara tras el
Sobrecalentamiento alto del . P
20 HSH parametro HSH y retardo SHd. Solo visualizacién.
- El deshiel li IdF
f , : eshielo se realiza con
21 rtC Feergl'gg édr? (Ilzls |%°|g'f gliracioneslde hasta el restablecimiento de
9 ) las regulaciones de RTC.
22 rtF Reloj dafado. El deshielo se realiza con IdF.
[
23 EE EEPROM problema grave. Salida OFF.
Error en los parametros de . ”
24 Err upload/download. Repita la operacion.
Los parametros se han
25/ End transferido correctamente.
26| dEF Deshielo en curso
27| cLn Funcién de limpieza activa
[13.1 RECUPERACION DE ALARMAS |

Las alarmas de las sondas P1, P2, P3 y P4 se activan algunos segundos
después de detectar el defecto en la sonda de referencia y se interrumpen
automaticamente algunos segundos después del reinicio del funcionamiento
normal de la sonda. Controle las conexiones antes de sustituir una sonda.

Las alarmas de la temperatura HA, LA, HA2 y LA2 se detienen automaticamente
en cuanto la temperatura vuelve a los valores normales.

Las alarmas EA y CA (con i1F = bAL) se detienen en el momento en que la
entrada digital se desactiva. La alarma CA (con i1F = PAL) se puede restablecer
solo apagando y volviendo a encender el instrumento.

14. MENU DE LA VALVULA DE EXPANSION ELECTRONICA

1. Acceda a la modalidad de programacién manteniendo
pulsadas SET y la tecla ABAJO durante unos segundos (la
unidad de medida empieza a parpadear).

2. Pulse las flechas hasta que se vea EEU en el instrumento.

3. Pulse SET. Se ha accedido al menu EEV correctamente.

15. CARGAS DE CONTROL

| 151 REFERENCIA DE LA SONDA DE TEMPERATURA PARA REGULACION |

X7+ SET

Se pueden usar hasta 5 sondas para regular la temperatura.

Se pueden configurar las sondas usadas para regular la temperatura. Se pueden
usar hasta 5 entradas de temperatura Pb1, Pb2, Pb3, Pb4, Pb6.

Para apoyar a la funcién indicada arriba, se utilizan los parametros rPA, rPb, rP3,
P4, rP5.

Las modalidades de combinacién de las sondas de temperaturas se definen con
el param. rPd entre las siguientes: Media, Minima, Maxima, Primera o Mix.

rPd = rPA: temperatura medida por la sonda configurada en el parametro rPA
rPd = rAb: mezcla entre rPA y rPb definido con el parametro rPE

rPd = AUr: temperatura media de todas las sondas, definida como Sonda de
regulacion en los parametros rPA, rPb, rP3, rP4

rPd = LoE: valor minimo entre todas las sondas de temperatura, definida como
Sonda de regulacion en los parametros rPA, rPb, rP3, rP4

rPd = HiE: valor maximo entre todas las sondas de temperatura, definida como
Sonda de regulacién en los parametros rPA, rPb, rP3, rP4

15.1.1

En caso de regulacién de varios sensores de temperatura (rPd = rAb, Aur, LoE,
HIiE) y de averia de los sensores, para regularlos se usan los sensores que
quedan.

En caso de averia de todos los sensores, la regulacion se realiza en base a los
parametros Con y COF

| 15.2 FUNCIONAMIENTO EN MODO TEMP. DOBLE

Se pueden configurar hasta 4 regulaciones predefinidas para el controlador.

Averia de los sensores

La regulacion predefinida se introduce en el parametro MAP.

Mediante la entrada digital o el sistema de supervision se puede habilitar la
segunda modalidad de regulacién, configurada en el parametro MP1.

De esta forma se puede configurar y controlar la opcién de temp. doble.

15.2.1

Configurando un parametro entre i1F, i2F, i3F como “nt” en la entrada digital,
cuando se habilita la entrada se carga el mapa configurado en el parametro MP1.

Segundo mapa mediante configuracion de la entrada digital

[15.3 ELECTROVALVULA

La regulacién se realiza segun la temperatura medida por la sonda del
termostato, que puede ser fisica o virtual y se obtiene mediante la media
ponderada de los valores de dos sondas (vea la descripcion en la tabla de
parametros), con un diferencial positivo respecto al setpoint. Si la temperatura
aumenta y alcanza el set point mas el diferencial, la véalvula solenoide se abre y
vuelve a cerrase cuando la temperatura alcanza de nuevo el valor de setpoint.

En caso de averia en la sonda del termostato, el tiempo de apertura y cierre de la
valvula solenoide se configura segun los parametros “Con” y “CoF”.

| 15.4 REGULACION ESTANDAR Y REGULACION CONTINUA

La regulacién puede realizarse segun dos modalidades distintas: el objetivo de la
primera modalidad (regulacion estandar) es alcanzar la mejor temperatura de
sobrecalentamiento mediante una regulacion clasica de la temperatura obtenida
mediante histéresis. El segundo método permite usar la valvula para realizar una
regulacion de la temperatura con elevado rendimiento con un buen factor de
precision de sobrecalentamiento. Esta segunda posibilidad se puede usar solo
en el caso de instalaciones centralizadas y esta disponible solo con la
valvula de expansion electrénica seleccionando el parametro CrE =Y.

De cualquier manera, la regulacion se realiza mediante el regulador PI, que indica
el porcentaje de apertura de la valvula, mediante la modulacion PWM que se
explica a continuacién. El porcentaje de apertura se obtiene con la media del
tiempo de apertura, respecto al intervalo CyP, como se indica en el esquema
siguiente:

Opening Time
A Output
a " =

' I

' I

! Closing Time :

| —

i i

| I

| [

T T

Cycle Period-CyP : CyP : CyP

' i o

T >
time

65% 30%
Con “porcentaje de apertura” se entiende el porcentaje del periodo de ciclo en el
que la valvula permanece abierta. Por ejemplo, si CyP=6s (valor estandar), si se
afirma que “La valvula estd abierta al 50%”, esto significa que la vélvula
permanece abierta durante 3 s, en el periodo de ciclo.

Primer tipo de ajuste:
En este caso, el parametro Hy es el diferencial para la regulacion ON / OFF
estandar. En este caso, el parametro int no se tiene en cuenta. La regulacion
sigue el esqu?[na siguiente:

°C

Room
Temperature

SetvHy.
Set

>
—>
Time

Spening LI IO 1110 N /1N

Segundo tipo de regulacion - Regulacion continua

En este caso, el parametro Hy es la banda proporcional del Pl responsable de la
regulacion de la temperatura ambiente. Se recomienda usar un valor minimo de
Hy=5.0°C/10°F. El parametro int es el tiempo integral del regulador PI.
Aumentando el parametro int, disminuye la velocidad de reaccion del regulador
Pl y viceversa. Para desactivar la parte integrante de la regulacién, configure
int=0.

L0 1

°c :L

Room
Temperature

% Valve
Opening

11101 10

15.5 PUMP DOWN, ANTES DEL DESHIELO

Se ha afiadido los parametros siguientes:
Tipo de pump down Pdt (nu; FAn; F-C)
Con Pdt = nu, el pump down no esta activo.
Con Pdt = Fan, cuando se activa un deshielo:
a. Se abrira el relé del compresor.
b. La valvula EEV (si esta presente):
i. secerraraconCrE=n,y
ii. se abrirda con CrE =EUP o EU5
c.  Se forzara el encendido del ventilador durante un tiempo Pdn

Con Pdt = F-C,, cuando se activa un deshielo:
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a. La valvula EEV (si esta presente):
i. secerraraconCrE=n,y
ii. se abrirda con CrE =EUP o EU5
b. Se forzara el encendido del relé del compresor y del ventilador
durante un tiempo Pdn
Duracion del pump down Pdn (de 0 a 255 min)

15.6 DESHIELO

Inicio del deshielo

En todos los casos, el dispositivo controla la temperatura detectada por la
sonda de deshielo configurada antes de iniciar el procedimiento de
deshielo, entonces:

-(Si RTC esta presente) estan disponibles dos modalidades de deshielo
mediante el parametro “tdf”: deshielo con resistencia eléctrica y deshielo con
gas caliente. El intervalo de deshielo es controlado por el parametro “EdF”:
(EdF = rtc) el deshielo se realiza en tiempo real en base a la hora configurada
en los parametros Ld1..Ld6 para los dias laborables y Sd1...8d6 para los dias
festivos (EdF = in) el deshielo se realiza en ocasion de cada “IdF”;

- El inicio del ciclo de deshielo puede accionarse localmente (activacion manual
desde el medio teclado o mediante la entrada digital o al final del intervalo de
tiempo), o bien el mando puede llegar desde unidades de deshielo Master de la
LAN. En este caso el controlador activa el ciclo de deshielo siguiendo los
parametros que ha programado, pero al final del tiempo de goteo espera a que
todos los otros controladores de red LAN hayan terminado el respectivo ciclo
de deshielo antes de reiniciar la regulaciéon normal de la temperatura en base al
parametro de dEM.

- Cada vez que uno de los controladores de red LAN inicia un ciclo de deshielo,
envia el mando en red haciendo que todos los otros controladores inicien los
respectivos ciclos. Esto permite una sincronizacion perfecta del deshielo en
todos los mostradores canalizados, sobre la base del parametro LMd.

- Seleccionando las sondas dPA y dPb y modificando los parametros dtP y ddP,
se puede iniciar el deshielo cuando la diferencia entre las sondas dPA y dPb es
inferior a dtP durante todo el intervalo ddP. Esto es util para iniciar el deshielo
cuando se detecta un intercambio térmico bajo. Si ddP=0 esta funcién esta
desactivada.

Tiempo minimo de deshielo

El parametro “ndt” (0+MnF) permite configurar la duracién minima del deshielo,
cuando la sonda de temperatura del evaporador lo termina.

El tiempo ndt se calcula cada vez que se activa el deshielo, independientemente
del valor de la sonda de la temperatura de fin de deshielo y del estado de la
entrada digital de dicho fin deshielo.

Interrupcion de la operacién de deshielo

- Cuando el deshielo se inicia mediante rtC, la duracién maxima de deshielo se
obtiene mediante el parametro de Md y la temperatura final de deshielo se
obtiene mediante el parametro dtE (y dtS si se han seleccionado dos sondas
de deshielo).

-Si estan presentes dPA e dPb y d2P=y, el instrumento interrumpe el
procedimiento de deshielo cuando dPA es superior a la temperatura dtE y dPb
es superior a la temperatura dtS.

Al final del deshielo comienza el tiempo de drenaje y se controla mediante el
parametro “Fdt”.

15.6.1 Tipo de deshielo

El tipo de deshielo se define con el parametro tdF entre las opciones siguientes

tdF = Air: deshielo natural. El deshielo se realiza abriendo el relé del

solenoide/compresor. Durante el deshielo, el funcionamiento del

ventilador depende del parametro Fnc. El relé de deshielo no esta

activo. La valvula esta cerrada.

tdF = EL: deshielo con calentador eléctrico: El deshielo se realiza abriendo el
relé del solenoide/compresor. Durante el deshielo, el
funcionamiento del ventilador depende del parametro Fnc. El relé
de deshielo esta activo. La valvula esta cerrada.

tdF = in = deshielo con gas caliente. El deshielo se realiza cerrando el relé del
solenoide/compresor. Durante el deshielo, el funcionamiento del
ventilador depende del parametro Fnc. El relé de deshielo esta
activo. El porcentaje de apertura de la valvula durante el deshielo
esta fijada con el param. oPd.

15.7 DESHIELO A PETICION

Descripcion

El controlador es capaz de ejecutar un procedimiento de deshielo a peticién. Esta
operacion se basa en como cambia la temperatura del evaporador.

El controlador controla la temperatura del evaporador y si no cumple con las
condiciones especificas, activa un ciclo de deshielo. Para garantizar la eficiencia
del deshielo, es basico colocar la “sonda de fin deshielo”, generalmente P2, en el
punto mas frio del evaporador, es decir inmediatamente después de la valvula de
expansion.

***NOTA: Debido a la diversidad de los evaporadores y por lo tanto de posibles
comportamientos distintos, se recomienda probar y validar este algoritmo en una
camara climatica antes de aplicarlo en el campo.

Parametros y configuraciones:

Se puede activar la opcion de “Deshielo a peticién”, mediante las configuraciones
siguientes:

CrE="n" , EAF="Aut”

cdt: diferencial de temperatura del evaporador para la activacion de un ciclo
de deshielo (cdt predefinido = 4°K)

nbd: funcionamiento minimo del compresor antes del deshielo automatico
(o tiempo minimo de activacion de la electrovalvula); debe configurarse
correctamente. Impide la puesta en marcha del ciclo de deshielo (nbd predefinido
=4.0h)

Mbd: funcionamiento maximo del compresor antes del deshielo automatico
(o tiempo maximo de activacién de la electrovalvula); debe configurarse

correctamente. Si se alcanza, se activa un ciclo de deshielo (Mbd predefinido =
16.0 h)

nct: temperatura minima evap., debe configurarse correctamente. Cuando se
alcanza esta temperatura, se activa un ciclo de deshielo (nct predefinido = -30°C)

NOTA: si CrE="y” o CrE="EUP” o CrE=EUS5, solo se permiten “Deshielo RTC” y
“Deshielo por intervalos”.

Si EdF="Aut” e CrE="y” o CrE="EUP” o CrE=EUS, se ejecutara un “Deshielo por
intervalos”, como si EdF =in

Excepciones:

1. No se puede activar un ciclo de deshielo si el compresor no se ha quedado
funcionando durante un periodo superior al tiempo minimo (paréametro nbd)
desde el ultimo deshielo o desde el ultimo encendido. (resolucién hh.m)

2. Si el compresor se ha quedado funcionando durante un tiempo superior al
tiempo maximo desde el Ultimo deshielo, o desde el dltimo encendido
(parémetro Mbd), el ciclo de deshielo se activa independientemente de la
temperatura de la bateria.

3. Si la temperatura de la bateria alcanza un valor extremadamente bajo
(parametro nct), el ciclo de deshielo se activara independientemente del
valor de cdt.

| 15.8 VENTILADORES

CONTROL MEDIANTE RELE
La modalidad de control de los ventiladores puede seleccionarse en el parametro
“FnC”:
C-n = en ejecucion con la electrovalvula, apagados durante el deshielo.
C-y = funcionamiento con valvula solenoide, encendido durante el deshielo.
0O-n = modalidad continua, apagados durante el deshielo.
0-y = modalidad continua, encendidos durante el deshielo.

Otro parametro “FSt” se encarga de la configuracién de la temperatura, medida
por la sonda del evaporador, por encima de la cual los ventiladores
permaneceran siempre apagados. Este parametro se puede usar para
asegurarse de que la circulacion del aire se realice solo si su temperatura es
inferior a la configurada en “FSt”.

CONTROL MEDIANTE SALIDA ANALOGICA (si esta presente)

La temperatura de referencia viene dada por la sonda configurada en el
parametro FAP, normalmente la sonda del evaporador. La salida de modulaciéon
(trA=rEG) funciona de forma proporcional (con exclusion de los primeros
segundos AMt, en los cuales la velocidad de los ventiladores es maxima). El
punto de ajuste de regulacion del ventilador (SETF) viene dado por el parametro
SET + Asr, donde SET es el punto de ajuste real del controlador, teniendo en
cuenta el ahorro energético u otras contribuciones, y Asr es un desplazamiento
(positivo o negativo). La banda proporcional siempre se encuentra por encima
del valor SET+ASr y su valor corresponde a PbA. Los ventiladores trabajan a
velocidad minima (AMi) si la temperatura detectada por la sonda del ventilador es
igual a SET+ASr y trabajan a velocidad maxima (AMA) cuando la temperatura es
igual a SET+ASr+PbA. Con la temperatura por debajo del punto de ajuste, la
salida analdgica se reduce a cero. El con Asr>0

PN
1
100%
AMA AM([se_c) —~
i}l
AMI &3
S -
//
o O
SET SET+ASr SET+ASr+PbA
i)
AMA = 100% (Hommises)
-
AMI = 0%
_\’:]j,—/ - '{;’)
SET+ASr SET+ASr+PbA

| 15.9 RESISTENCIAS ANTI-EMPANAMIENTO

La regulacién de las resistencias anti-empafiamientos se puede realizar mediante
la tarjeta relé (si OA6 = AC) o mediante la salida analdgica (si esta presente,
configurando trA = AC). De todas formas existen dos modalidades de regulacién:

. Sin informaciones efectivas sobre el punto de rocio: en este caso se
usa el valor predefinido para el punto de rocio (parametro SdP).

. Recibiendo las informaciones sobre el punto de rocio del sistema
XWEBS5000: el Parametro SdP se sobrescribe cuando un valor valido
correspondiente al
punto de rocio se lo envia el sistema XWEB. Si el enlace XWEB se
pierde, SdP corresponde al valor usado por motivos de seguridad.

Los mejores resultados se obtienen usando la sonda 4. En este caso, la
regulacion se realiza en base al diagrama siguiente:
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SdP P4 Temperature

La sonda 4 se debe colocar en la vitrina. Para cada banco se puede usar solo
una sonda 4 (P4) que envia su valor a las otras secciones conectadas a la LAN.

COMO USAR LA SONDA 4 MEDIANTE LA LAN:

Parim XM6x9K_1 XM6x9K_2 + con XM6x9K_3+ sin
. Sin sonda 4 sonda 4 sonda 4
Adr n n+1 n+2
LCP LCP=n LCP=Y LCP=n
P4aC LAN o sonda no P4C = NTC, PtC CPC LAN o sonda no
conectada o PtM conectada

trA trA=AC si el dispositivo tiene una salida analégica
OA6 OAB = AC si el dispositivo usa el relé AUX para la regulacion

El relé OA6 se enciende y se apaga con una base de tiempo de 60min.
Tiempo ON: (60*A0%)/100
Tiempo OFF: 60 — Tiempo ON

COMO TRABAJAR SIN SONDA 4:
En este caso, la regulacion se ejecuta

Param. S.XMGXgK4 accediendo y apagando el
Lin Selnet) relé auxiliar en un espacio de tiempo de 60
P4cC nP minutos. El tiempo de encendido (ON) esta
AMt % de ON dado por el valor de AMt y por tanto el relé

permanece encendido durante los minutos
indicados por el valor AMt y apagado (OFF)
durante [60-AMt] minutos.

15.10 MODALIDAD DE LIMPIEZA MEDIANTE CONFIGURACION DE LA
ENTRADA DIGITAL

El valor “cLn” se afiade a las funciones de la entrada digital.

La funcion tiene las mismas caracteristicas basicas de la estandar, con algunas

diferencias:

a. El parametro LcL (no, yES) permite activar o desactivar la luz durante la
modalidad de limpieza.
Este parametro LcL puede omitirse con el botén o con el mando Modbus de
encendido/apagado de las luces.

b.  El parametro FcL (no, yES)permite activar o desactivar el ventilador durante
la modalidad de limpieza.
Si el ventilador esta activo, el parametro FSt (temperatura de parada
ventilador) se omite.

15.10.1
Durante la limpieza aparece en la pantalla el mensaje “cLn”.

Pantalla

| 15.11 SALIDA AUXILIAR

La salida auxiliar se activa o desactiva mediante
correspondiente o presionando y soltando la flecha ABAJO.

la entrada digital

16. LISTA DE PARAMETROS
[awgsTe 00000000

AJUSTE

Set Setpoint de temperatura (LS+US)

rtC  Acceso rapido al submeni RELOJ (si esta presente);

EEU Acceso al submenu EEV

Hy Diferencial: (0,1+25,5°C; 1+45°F): Diferencial de intervencién para el
setpoint, siempre positivo. Electrovalvula Cut IN es igual al setpoint mas el
diferencial (Hy). Valvula del compresor Cut OUT se da cuando la
temperatura alcanza el setpoint.

Int Tiempo integral para la termorregulaciéon: (0 + 255s) tiempo integral

para el regulador Pl de la temperatura ambiente. 0 = ninguna accion

integral.

Activacion de la regulacion continua (n, Y, EUP, EU5)

n = regulacién estandar:

Y = regulacion continua. Use solo en instalaciones centralizadas.

EUP = la valvula se activa SOLO en base a la temperatura de regulacion

con légica PI, donde la banda proporcional se obtiene con = Hy y la parte

integral se obtiene con el parametro Int.

Por consiguiente si la temperatura de regulacion equivale al SET, la

valvula esta cerrada.

Si la temperatura de regulacién es igual a SET+Hy, la valvula esta

completamente abierta. SH no se tiene en cuenta

EUS = la valvula se activa SOLO en base a la temperatura detectada por

la sonda 5°, sonda con légica PI, donde la banda proporcional se obtiene

con = Hy y la parte integral se obtiene con el parametro Int.

Por consiguiente si la temperatura de la 5°, sonda equivale al SET, la

valvula esta cerrada.

Si la temperatura de la 5° sonda es igual al SET+Hy, la valvula esta

completamente abierta. SH no se tiene en cuenta

CrE

LS Limite minimo del setpoint: (-55,0 °C+SET; -67 °F+SET) Define el valor
minimo aceptable para el setpoint.

US Limite maximo del set point: (SET+150°C; SET+302°F) Configura el

valor maximo aceptable para el setpoint.

Reenvio de activaciéon de salidas en el arranque: (0+255 min) Esta

funcion esta activada en la puesta en marcha inicial del instrumento e

inhibe cualquier activacion de una salida durante el periodo de tiempo

definido en el parametro. (AUX y Luz)

Retardo antifluctuacion: (0+60 min) Intervalo entre la electrovalvula de

parada y el siguiente encendido.

Tiempo de encendido del compresor en presencia de ciclo continuo:

(0.0+24.0 h; resolucion 10 min) permite configurar la duracion del ciclo

continuo: el compresor permanece sin interrupciones durante el tiempo

CCt. Puede usarse por ejemplo cuando la carrera esta llena de productos

nuevos.

Setpoint para ciclo continuo: (-55+150°C / -67+302°F) define el setpoint

utilizado durante el ciclo continuo.

Tiempo de encendido de la electrovalvula con sonda defectuosa:

(0+255 min) tiempo durante el cual la electrovalvula permanece activa, en

caso de sonda del termostato defectuosa. Con COn = 0 la electrovalvula

esta siempre apagada.

Tiempo de apagado de la electrovalvula con sonda defectuosa:

(0+255 min) tiempo durante el cual la electrovalvula permanece apagada,

en caso de sonda del termostato defectuosa. Con COF = 0 la

electrovalvula esta siempre encendida.

Ods

AC
CCt

ccs

Con

CoF

[PANTALLA

CF jUnidad de medida de la temperatura: °C = Celsius; °F = Fahrenheit!
{ADVERTENCIA! Cuando la unidad de medida cambia, los parametros
con valores de temperatura deberan controlarse.

iModalidad de presién (fEL o AbS) define la modalidad de uso de la
presion! jADVERTENCIA ! El valor PrU se usa en todos los parametros de
presion. Si PrU=rEL, todos los parametros de presién se expresan en
unidades de presién relativa, si PrU=AbS, todos los parametros de presion
se expresan en unidades de presién absoluta.

Unidad de medida de la presion: (bAr — PSI - MPA) selecciona las
unidades de medida de la presion. MPA= el valor de presiéon medido por
kPA * 10.

Modo de visualizacién de la presion: (tEM - PrE) permite visualizar el
valor medido por la sonda de presion en tEM= temperatura o PrE=
presion.

Resolucién (solo para °C): (in = 1°C; dE = 0,1°C) permite visualizar el
punto decimal.

Visualizacién del instrumento: (nP; P1; P2, P3, P4, P5, P6, tEr, dEF)
selecciona la sonda visualizada por el instrumento. P1, P2, P3, P4, P5, P6,
tEr= sonda virtual para termostato; dEF= sonda virtual para deshielo.
Visualizacién remota: (nP; P1; P2, P3, P4, P5, P6, tEr, dEF) selecciona
la sonda visualizada por X-REP. P1, P2, P3, P4, P5, P6, tEr= sonda virtual
para termostato; dEF= sonda virtual para deshielo.

Retraso pantalla: (0 +24.0 m; resoluciéon 10 s) cuando la temperatura
aumenta, la pantalla se actualiza con 1°C/1°F. transcurrido este tiempo.
Sonda de regulacién A: (nP; P1; P2, P3, P4, P6) primera sonda usada
para regular la temperatura ambiente. Si rPA = nP, la regulacion se realiza
con un valor real de rPb.

Sonda de regulacion B: (nP; P1; P2, P3, P4, P5) segunda sonda usada
para regular la temperatura ambiente. Si rPb = nP, la regulacion se realiza
con un valor real de rPA

Sonda de regulacion 3: (nP; P1; P2, P3, P4, P6) tercera sonda usada
para regular la temperatura ambiente, con rPd = Aur o LoE o HIE

Sonda de regulacion 4: (nP; P1; P2, P3, P4, P6) cuarta sonda usada
para regular la temperatura ambiente, con rPd = Aur o LoE o HIE

Sonda de regulacion 5: (nP; P1; P2, P3, P4, P6) quinta sonda usada
para regular la temperatura ambiente, con rPd = Aur o LoE o HIE
Estrategia de regulacion de la temperatura: (rPA, rAb, Aur, LoE, HIE)
rPd = rPA: temperatura medida por la sonda configurada en el parametro
rPA

rPd = rAb: mezcla entre rPA y rPb definido con el parametro rPE

rPd = AUr: temperatura media de todas las sondas, definida como Sonda
de regulacion en los parametros rPA, rPb, rP3, rP4

rPd = LoE: valor minimo entre todas las sondas de temperatura, definida
como Sonda de regulacién en los parametros rPA, rPb, rP3, rP4

rPd = HiE: valor maximo entre todas las sondas de temperatura, definida
como Sonda de regulacion en los parametros rPA, rPb, rP3, rP4
Porcentaje virtual de regulacion de la sonda: (0 + 100%) define el
porcentaje de la rPA respecto a rPb. El valor utilizado para regular la
temperatura ambiente se obtiene de la manera siguiente:
valor_para_regulacién_ambiente= (rPA*rPE + rPb*(100-rPE))/100

PruU

PMU

PMd

rES
Lod

rEd

dLy
rPA

rPb

rP3
rP4
rP5
rPd

rPE

[ SUBMENU DE LA VALVULA DE EXPANSION ELECTRONICA

FtY Tipo de gas:

MENS REFRIGERANT | INTERVALO DE
AJE E FUNCIONAMIENTO
r22 r22 -50-60°C/-58+120°F
134 r134A -50-60°C/-58+120°F
290 r290 — Propano | -50-60°C/-58+120°F
404 r404A -70-60°C/-94+120°F
47A r407A -50-60°C/-58+120°F
47C r407C -50-60°C/-58+120°F
47F r407F -50-60°C/-58+120°F
410 r410A -50-60°C/-58+120°F
448 r448A -45-60°C/-69+120°F
449 r449A -45-60°C/-69+120°F
450 r450A -45-60°C/-69+120°F
452 R452A -50-60°C/-58+120°F
507 r507 -70-60°C/-94+120°F
513 r513A -45-60°C/-69+120°F
Cco2 1744 - Co2 -50-60°C/-58+120°F
15b r515b -50-60°C/-58+120°F
54A r454A -50-60°C/-58+120°F
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ATU
AMS

SSH
SHy

Pb
PbH

rS
inC
dFC
PEd

54b r454A -50-60°C/-58+120°F
54C r454A -50-60°C/-58+120°F
55A r455A -40-60°C / -40-120°F
4yF r1234yf -50-60°C/-58+120°F
4EE r1234ze -50-60°C/-58+120°F

Habilitacion de la regulacion autoadaptativa SH (No; yES) Este
parametro habilita la regulacién autotadaptativa del sobrecalentamiento.
Busqueda de sobrecalentamiento minimo ESTABLE (No; YyES)
Este parametro permite la busqueda del sobrecalentamiento minimo

estable. El valor mas bajo admitido es LSH+2°C
Setpoint de sobrecalentamiento: [0.1°C + 25.5°C] [1°F + 45°F] es el
valor utilizado para regular el sobrecalentamiento
Diferencial por sobrecalentamiento bajo: este valor lo utiliza X-WEB
con funcion XeCO2. Cuando el sistema de monitorizacion habilita el
sobrecalentamiento bajo, Shy se resta del setpoint SSH (-12.0+12.0°C)
Banda proporcional: (0.1 + 60.0 / 1+108°F) banda proporcional PI;
Banda muerta para regulacion del sobrecalentamiento: es una banda
del setpoint SH, dentro de la cual no se actualiza el porcentaje de apertura
de la valvula.
Offset banda: (-12.0 + 12.0°C / -21+21°F) offset de la banda del PI;
Tiempo de integracion: (0 + 255 s) Tiempo de integracién del PI.
Tiempo derivativo: (0 + 255s) Tiempo derivativo del PID

Retardo antes de la interrupcion de la regulacion por error de la

sonda: 0 + 239 seg - On(240)

PEO
SFd

SFP

OHg

Pdd

OPd

LnF

MnF

dCL
Fot

LPL

MoP

dvP

LOP

dLP

dML

HSH

LSH

dHS

dLs

LSA
FrC

AnP

Porcentaje de apertura con error de sonda: (0+100%) en caso de error
de la sonda, el porcentaje de apertura de la valvula es PEo;

Duracion de la funcién de inicio: (0.0 + 42.0 min: resolucién 10 s)
Configura la duracién de la funcién de inicio y la duracién del post-
deshielo. Durante esta fase las alarmas SH se omiten;

Porcentaje de apertura de inicio: (0+100%) Porcentaje de apertura de la
véalvula cuando a funcion de inicio estd activa. Esta fase dura todo el
periodo SFd;

Porcentaje de apertura durante el deshielo con gas caliente: (0+100%)
Porcentaje de apertura de la valvula cuando esta activo el deshielo con
gas caliente.

Duracién de la funcién de post-deshielo: (0.0 + 42.0 min: resolucion 10
s) Configura la duracién de la funcién de inicio y la duracion del post-
deshielo. Durante esta fase las alarmas se omiten;

Porcentaje de apertura después de la fase de deshielo: (0+100%)
Porcentaje de apertura de la valvula cuando a funciéon de post-deshielo
esta activa. Esta fase dura todo el periodo Pdd;

Porcentaje minimo de apertura con funcionamiento normal: (0+100%)
durante la regulacion configura el porcentaje minimo de apertura de la
valvula; (0+MnF%)

Porcentaje maximo de apertura con funcionamiento normal:
(LnF+100) durante la regulacién configura el porcentaje maximo de
apertura de la valvula;

Retardo en la regulacion cuando se alcanza el setpoint (0+255s)
Porcentaje de apertura forzada: (0+100% - nu) permite forzar la apertura
de la valvula al valor especificado. jjjEsta valor sobreescribe el calculado
por el algoritmo PID. ! ;;jADVERTENCIA !l para conseguir una
regulacion correcta del sobrecalentamiento, es necesario que Fot=nu;
Limite de presion inferior para la regulacion del sobrecalentamiento:
(PA4 + P20 bar / psi / kPA*10) cuando la presiéon de aspiracion desciende
a LPL, la regulacién se ejecuta con un valor LPL fijo para la presion y
cuando esta presion regresa a LPL, se usa el valor normal (respecto al
parametro PrM)

umbral de la presion maxima de funcionamiento: (PA4 + P20 bar / psi /
kPA*10) si la presion de aspiracién supera el valor de la presion maxima
de funcionamiento, el instrumento sefiala la situacion, activando la alarma
MOP (respecto al parametro PrM)

Retardo de senalizacion de la alarma de umbral de presion maxima
de funcionamiento: (0 + 255s) cuando se activa una alarma MOP, esto
se sefala después de un tiempo dMP

Umbral de la presion minima de funcionamiento: (PA4 + P20 bar / psi /
kPA*10) si la presion de aspiracion desciende hasta este valor, se sefiala
una alarma de baja presion mediante LOP (respecto al parametro PrM)
Retardo de sefalizacion de la alarma de umbral de presion minima de
funcionamiento: (0 + 255s) cuando se activa una alarma LOP, esto se
sefiala después de un intervalo dMP

Variacion de la apertura durante MOP y LOP: (0 + 100%) cuando se activa
una alarma MOP, la valvula se cerrara con el porcentaje dML cada ciclo, durante todo el
tiempo que permanece activa la alarma. Cuando se activa una alarma LOP, la vélvula se
abrira con el porcentaje dML cada ciclo, durante todo el tiempo que permanece activa la
alarma.

Alarma de sobrecalentamiento bajo con funciéon "XeCO2 activa: n =
ninguna alarma de sobrecalentamiento, Y= alarma de sobrecalentamiento
bajo todavia activa

Alarma de sobrecalentamiento alto: (LSH + 80.0°C / LSH + 144°F)
cuando el sobrecalentamiento supera este valor, se activa una alarma por
sobrecalentamiento alto, después del intervalo SHd

Alarma de sobrecalentamiento bajo: (0.0 + HSH °C / 0+HSH °F) cuando
el sobrecalentamiento desciende hasta este valor, se activa una alarma
por sobrecalentamiento bajo, después del intervalo SHd

Retardo de activacion de la alarma de sobrecalentamiento alto: (0.0 +
42.0 min: resolucion 10s) cuando se activa una alarma de
sobrecalentamiento alto, es necesario que pase el periodo dHS antes de
la sefial de alarma.

Retardo de activacién de la alarma de sobrecalentamiento bajo: (0.0 +
42.0 min: resolucion 10s) cuando se activa una alarma de
sobrecalentamiento bajo, es necesario que pase el periodo SHd antes de
la sefial de alarma.

Reducciéon del porcentaje de
sobrecalentamiento bajo: (0+100%)
Constante de recuperacion rapida: (0100 s) permite aumentar el
tiempo integral cuando SH es inferior al setpoint. Si FrC = 0, la funcién de
recuperacion rapida esta deshabilitada.

Filtro de presion (0+100) Utiliza los Gltimos valores medios de la presion,
para calcular el sobrecalentamiento.

E.l. con AnP =5 El controlador usa la presion media durante los Gltimos 5
segundos, para calcular SH.

apertura con alarma de

Ant

SLb

CyP

NOTA: no usar valores superiores a 10

Filtro de temperatura (0+100) Utiliza los ultimos valores medios de la
temperatura, para calcular el sobrecalentamiento.

E.l. con AnP = 5 EIl controlador usa la temperatura media durante los
ultimos 5 segundos, para calcular SH.

NOTA: no usar valores superiores a 10

Tiempo de reacciéon (0+255s): tiempo necesario para actualizar el
porcentaje de apertura de la valvula.

El. Con SLb = 24: el porcentaje de apertura de la valvula se actualiza cada
24 s.

Periodo de ciclo: (1 + 15 s) permite configurar el tiempo de ciclo;

[DESHIELO

dPA
dPb
tdF

EdF

Srt

Hyr

tod

d2P

dtE

dts

IdF
idE

ndt

MdF

dSd

dFd
dAd

Fdt

dPo
dAF

Sonda de deshielo A: (nP; P1; P2, P3, P4, P6) primera sonda utilizada
para el deshielo.

Sonda de deshielo B: (nP; P1; P2, P3, P4, P6) segunda sonda utilizada
para el deshielo.

Tipo de deshielo: (Air, EL, in)

Air = Deshielo con aire (el retardo de deshielo no se activa durante el
procedimiento)

EL = deshielo con calentador eléctrico.

in = deshielo con gas caliente.

Modalidad deshielo: (rtc — in- Aut) (solo si esta presente RTC) rtc=
activacion deshielo mediante RTC; in= activacién deshielo con idf; AUt =
deshielo bajo solicitud.

Setpoint calentador durante el deshielo: (-55.0 + 150.0°C; -67 + 302°F)
si durante el deshielo tdF=EL, se activara la funcién de retardo deshielo,
que realizara un ajuste ON/OFF con Srt como setpoint.

Diferencial para calentador: (0.1°C + 25.5°C , 1°F + 45°F) diferencial
para el calentador;

Tiempo de espera para calentador: 0 + 255 (min.) si la temperatura de la
sonda de deshielo es superior a Srt durante todo el intervalo tod, se
interrumpe el deshielo incluso si la temperatura de la sonda es inferior a
dtE o dtS. Esto permite reducir la duracién de la fase del deshielo.
Deshielo con dos sondas: (n — Y) n= se usa solo la sonda dPA para la
gestion del deshielo; Y= el deshielo se gestiona mediante la sondas dPA e
dPb. el deshielo puede efectuarse solo si los valores de ambas sondas
son inferiores a dtE para la sonda dPA y a dtS para la sonda dPb;
Temperatura de fin de deshielo (sonda A): (-55,0+50,0 °C; -67+122 °F)
(habilitada solo cuando esta presente la sonda del evaporador) establece
la temperatura que mide la sonda del evaporador dPA, que determina el
final del deshielo.

Temperatura de fin de deshielo (sonda B): (-55,0+50,0 °C; -67+122 °F)
(habilitada solo cuando esta presente la sonda del evaporador) establece
la temperatura que mide la sonda del evaporador dPb, que determina el
final del deshielo.

Intervalo entre los deshielos: (0+120 h) determina el intervalo entre el
inicio de dos ciclos de deshielo.

Tiempo para registrar el deshielo sucesivo en la memoria no volatil
no: el tiempo para el deshielo sucesivo no se registra en la memoria no
volatil, es decir, el controlador usara el intervalo idF después del apagado.
E.l. idF = 8: el controlador ejecuta un deshielo cada 8 horas. Si el
controlador estd apagado, independientemente del Uultimo deshielo,
cuando se encienda, ejecutara el primer deshielo al cabo de 8 horas.

yES: el tiempo para el deshielo se registra en la memoria no volatil, es
decir el controlador lo usara después del apagado. E.l. idF = 8: el
controlador ejecuta un deshielo cada 8 horas. Si el controlador se apaga 6
horas después del Ultimo deshielo, cuando se encienda, ejecutara el
primer deshielo al cabo de 2 horas (6+2 = 8). Es util en ambientes que se
quedan durante mucho tiempo sin alimentacion.

Duracion minima de deshielo: (0+MdF min) define la duracién minima
del deshielo, independientemente de la temperatura alcanzada por las
sondas de fin de deshielo.

Duracion maxima de deshielo: (ndt+255 min) Cuando dPA y dPb no
estan presentes, se configura la duracién del deshielo, de lo contrario se
configura la duracién maxima de deshielo.

Retardo de inicio deshielo: (0+255 min) Esto es util cuando son
necesarios distintos horarios de inicio del deshielo para no sobrecargar la
instalacion.

Visualizacién durante el deshielo: rt = temperatura real; it = temperatura
de inicio deshielo; Set = punto de regulacion; dEF= etiqueta “dEF”;
Expiracion del tiempo de visualizacion del deshielo: (0:255 min)
Define el tiempo maximo entre el final del deshielo y la reanudacién de la
visualizacion de la temperatura real de la camara.

Tiempo de goteo: (0+255 min) intervalo de tiempo que va desde que se
alcanza la temperatura de final del deshielo y se reanuda el
funcionamiento normal del controlador. Este tiempo permite que el
evaporador elimine las gotas de agua que podrian haberse formado tras el
deshielo.

Primer deshielo tras el encendido: y = inmediato; n= después del
tiempo idF

Retardo de deshielo tras el ciclo continuo: (0+23.5h) intervalo de
tiempo entre el final del ciclo de congelacién y el sucesivo deshielo.

[PumP DOWN

Pdt

Pdn

Tipo de pump down (nu; FAn; F-C)

nu: pump down deshabilitado

FAn: pump down habilitado. El ventilador permanece activo durante el
tiempo de pump down, el relé del compresor/electrovalvula se apaga con
CrE=n/Y o activado con CrE=EUP o EU5.

F-C: pump down habilitado. El ventilador y el relé del compresor
permanecen activos durante el tiempo del pump down. V. arriba para
saber como actua la electrovalvula.

Duracion de pump down (0+255 min)

[DESHIELO A PETICION

Ctd
nbd

Mdb

nct

Diferencial para inicio deshielo (0.1°C + 25.5°C , 1°F + 45°F)

Tiempo de funcionamiento minimo del compresor, antes del deshielo
de 0,0 a 24h00min)

Tiempo de funcionamiento maximo del compresor antes del deshielo

(de 0.0 a 24h00min)

Temperatura minima de la bateria para activacion de un deshielo
(de 55,0°C a 150,0°C; de 67 a 302°F)
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[ VENTILADORES

FAP
FnC

Fnd

FCt

FSt

FHy

tFE
Fod

Fon

FoF

Sonda del ventilador: (nP; P1; P2, P3, P4, P5) primera sonda utilizada
para el ventilador.

Modalidad de funcionamiento del ventilador: C-n = funcionamiento con
la electrovalvula, apagados durante el deshielo; C-y = funcionamiento con
valvula solenoide, encendido durante el deshielo. O-n = modalidad
continua, apagada durante el deshielo; O-y = modalidad continua,
encendida durante el deshielo.

Retardo del ventilador después del deshielo: (0+255 min) intervalo de
tiempo entre el fin del deshielo y la puesta en marcha de los ventiladores
del evaporador.

Diferencial de temperatura sin ciclos breves de los ventiladores
(0.0°C + 50.0°C; 0°F = 90°F) si la diferencia de temperatura entre el
evaporador y las sondas de la habitacion es superior al valor del
parametro Fct, los ventiladores estan encendidos.

Temperatura de parada del ventilador: (50+110 °C; -58+230 °F) ajuste
de la temperatura, detectada por la sonda del evaporador, por encima de
la cual los ventiladores permanecen siempre apagados.

Diferencial cuando se realiza el restablecimiento del ventilador: (0.1°C
+ 25.5°C) (1°F = 45°F) después de la parada, el ventilador se vuelve a
poner en marcha cuando la sonda de dicho ventilador alcanza la
temperatura FSt-FHY;

Ajuste del ventilador mediante temperatura, durante el deshielo (n, y)
Tiempo de activacion del ventilador después del deshielo: (0 + 255
min) obliga a activar el ventilador durante el tiempo indicado.

Tiempo de encendido del ventilador: (0+15 min) con FnC=C_n o C_y,
(ventilador activado en paralelo con el compresor). Configura el tiempo
ciclico de encendido del ventilador del evaporador cuando el compresor
estd apagado. Con Fon=0 y FoF # 0 el ventilador permanece siempre
apagado y con Fon=0 e FoF =0 el ventilador esta siempre apagado.
Tiempo de apagado del ventilador: (0+15 min) Con FnC = C_n o C_y,
(ventilador activado en paralelo con el compresor). Define el tiempo del
ciclo de apagado de los ventiladores del evaporador, cuando el compresor
estd apagado. Con Fon=0 y FoF # 0 el ventilador permanece siempre
apagado y con Fon=0 e FoF =0 el ventilador esta siempre apagado.

| SALIDA DE MODULACION - si la hay

trA

SOA
SdP

ASr
PbA
AMi

AMA
AMt

Tipo de regulaciéon con salida PWM: (UAL — rEG — AC) selecciona el
funcionamiento de la salida PWM. UAL= la salida esta regulada en el valor
FSA; rEG= la salida esta regulada por el algoritmo del ventilador descrito
en la seccion especifica; AC= control de las resistencias anti-
empafamiento (necesita el sistema XWEB5000);

Valor fijo de la salida analégica: (0 + 100%) valor de la salida si
trA=UAL,;

Valor predefinido del punto de rocio: (-55,0+50,0°C; -67+122°F) valor
predefinido del punto de rocio usado sin el sistema de supervision
(XWEBS5000). Usato solo si trA=AC;

Offset punto de rocio (trA=AC) / Diferencial para la regulacién del
ventilador de modulacion (trA=rEG): (-25.5°C + 25.5°C) (-45°F + 45°F);
Diferencial de las resistencias anti-empafamiento: (0.1 °C + 25.5 °C)
(1 °F + 45 °F)

Valor minimo para la salida analégica: (0+AMA)

Valor maximo para la salida analégica: (Ami + 100)

Tiempo de ciclo de las resistencias anti-empafnamiento (trA=AC)/
Tiempo con ventilador a la velocidad maxima (trA=rEG): (0+255 s)
cuando el ventilador se pone en marcha, durante este intervalo, trabaja a
la velocidad maxima.

[ALARMAS

rAL
ALC

ALU

ALL

AHy

ALd
rA2

A2U

A2L

A2H

A2d

dAO

EdA

dot
Sti

Sonda para alarma de temperatura: (nP - P1 - P2 - P3 - P4 - P5 — tEr)
selecciona la sonda utilizada para sefalar la alarma de temperatura
Configuracién de las alarmas de temperatura: rE = alarmas alta y baja
respecto al setpoint; Ab = alarmas alta y baja, respecto a la temperatura
absoluta.

Configuracion de la alarma de alta temperatura: (ALC= rE, 0 + 50°C o
90°F / ALC= Ab, ALL + 150°C o 302°F) la alarma HA se habilita cuando se
alcanza esta temperatura, y tras el tiempo de retraso ALd.

Configuracién de la alarma de baja temperatura: (ALC= rE, 0 + 50°C o
90°F / ALC= Ab, - 55°C 0 - 67°F + ALU) la alarma LA se habilita cuando se
alcanza esta temperatura, y tras el tiempo de retraso ALd.

Diferencial para alarma de temperatura: (0.1 °C + 25.5 °C/ 1 °F + 45 °F)
diferencial de intervencién para el restablecimiento de la alarma de
temperatura;

Retardo de la alarma de temperatura: (0+255 min) intervalo de tiempo
entre que se detecta una condicion de alarma y cuando se sefala.

Sonda para segunda alarma de temperatura: (nP - P1 - P2 - P3 - P4 -
P5 — tEr) selecciona la sonda utilizada para sefalar la alarma de
temperatura

Configuracién de la segunda alarma de alta temperatura: (A2L - 150°C
0 302°F) la alarma HA2 se sefala cuando se alcanza esta temperatura, y
tras el tiempo de retraso A2d.

Configuracion de la segunda alarma de baja temperatura: (de -55 o -
67°F + A2U) cuando se ha alcanzado esta temperatura, se sefiala la
alarma LA2 después del retraso de A2d.

Diferencial para segunda alarma de temperatura: (0.1 °C + 25.5°C / 1
°F + 45 °F) diferencial de intervencion para el restablecimiento de la
segunda alarma de temperatura;

Retraso de segunda alarma de temperatura: (0 + 255 min) intervalo de
tiempo entre la detecciéon de una condicion de segunda alarma de
temperatura y su sefalizacion.

Retraso de la alarma de temperatura en el arranque: (0 min+23 h 50
min) Intervalo de tiempo entre la deteccion de la condicién de alarma de
temperatura durante el encendido del equipo y su indicacién.

Retardo por alarma al final del deshielo: 0:255 min) intervalo de tiempo
que pasa entre que se detecta una condicion de alarma de temperatura al
terminar el deshielo y cuando se sefala.

Exclusion de la alarma de temperatura después de la apertura de la
puerta: (0 + 255 (min.)

Intervalo de regulacién de parada: (0.03+24.0 horas: decenas de
minutos) Después de regular continuamente durante el tiempo Sti, la
vélvula se cierra durante el tiempo Std, para prevenir que se forme hielo.

Std
tbA

Duracion de la parada: (0+60 min) define el tiempo de regulacién de la
parada después de Sti.

Desactivacion de la alarma del relé presionando cualquier boton: (n;
Y

[ sALIDA oPCIONAL

OAS5

oA6

CoM

AOP
iAU

configuracion del relé de los bornes 1-2-3: (nP — CPr -CP2- -dEF-Fan-
ALr-LiG-AUS-Htr-OnF - AC): nP = no se usa; CPr= el relé actua de relé
del compresor o de la electrovalvula CP2= el relé actia como segundo;
dEF= el relé actia como relé de deshielo Fan= el relé actia como relé del
ventilador; ALr= activacidén con condiciones de alarma; LiG= activacion de
luces; AUS= relé auxiliar, que se puede activar/desactivar incluso con la
tecla; Htr = regulacion de la banda muerta (no compatible con CrE=y);
OnF= funcionamiento ON/OFF, AC = resistencias anti-empafiamiento
configuracion del relé de los bornes 17-18: (nP - CPr -CP2- -dEF-Fan-
ALr-LiG-AUS-Htr-OnF - AC): nP = no se usa; CPr= el relé actua de relé
del compresor o de la electrovalvula CP2= el relé actia como segundo;
dEF= el relé actua como relé de deshielo Fan= el relé actua como relé del
ventilador; ALr= activacion con condiciones de alarma; LiG= activacion de
luces; AUS= relé auxiliar, que se puede activar/desactivar incluso con la
tecla; Htr = regulacién de la banda muerta (no compatible con CrE=y);
OnF= funcionamiento ON/OFF, AC = resistencias anti-empafiamiento
Tipo de salida de modulacién:
. Para los modelos con salida PWM / O.C. > PM5= PWM
50Hz; PM6= PWM 60Hz; OA7= no definida;
. Para los modelos con salida de 4+20mA / 010V > 420=
salida de corriente de 4+20mA; 5ur= salida de tensién de
0+10V;

Polaridad de relé de alarma: cL= normalmente cerrado; oP=
normalmente abierto;
La salida auxiliar no esta relacionada con el estado

encendido/apagado del dispositivo: n= si el instrumento esta apagado,
la salida auxiliar también estara apagada; Y= el estado de la salida auxiliar
no esta relacionado con el estado encendido/apagado del dispositivo

| ENTRADAS DIGITALES

i1P

i1F

did

i2P

i2F

d2d

i3P

i3F

d3d

nPS

odc

rrd

Polaridad de la entrada digital 1: (cL — oP) CL = la entrada digital esta
habilitada mediante el cierre del contacto; oP = a entrada digital esta
habilitada mediante la apertura del contacto.

Funcién entrada digital 1: (nu - EAL — bAL — PAL — dor — dEF — AUS —
LiG — OnF — Htr — FHU — ES — Hdy) nu = no se usa; EAL= alarma externa;
bAL= alarma externa grave; PAL= activacién del presostato; dor= puerta
abierta; dEF= activacion del deshielo; AUS= activacion auxiliar; LiG=
activacion de las luces; OnF= encendido/apagado del instrumento; FHU=
no se usa; ES= activar el ahorro energético; nt = habilitacion del segundo
mapa; cLn = funcién de limpieza dEn = deshielo inactivo, CP1 = seguridad
del compresor 1, CP2 = seguridad del compresor 2;

Intervalo/retardo por alarma en entrada digital: (0-:255 min.) Intervalo
de tiempo para calcular el nimero de activacion del interruptor de presion
cuando i1F=PAL. Si MF=EAL o bAL (alarmas externas), el parametro
“d1d” define el retardo entre la deteccién y la sucesiva sefializacién de la
alarma. Si i1F=dor, este es el retardo de activacion de la alarma por
apertura puerta

Polaridad de la entrada digital 2: (cL — oP) CL = la entrada digital esta
habilitada mediante el cierre del contacto; OP = a entrada digital esta
habilitada mediante la apertura del contacto.

Funcién entrada digital 2: (nu - EAL — bAL — PAL — dor — dEF — AUS —
LiG — OnF — Htr — FHU — ES — Hdy) nu = no se usa; EAL= alarma externa;
bAL= alarma externa grave; PAL= activacién del presostato; dor= puerta
abierta; dEF= activacion del deshielo; AUS= activacion auxiliar; LiG=
activacion de las luces; OnF= encendido/apagado del instrumento; FHU=
no se usa; ES= activar el ahorro energético; nt = habilitacion del segundo
mapa; cLn = funcién de limpieza dEn = deshielo inactivo, CP1 = seguridad
del compresor 1, CP2 = seguridad del compresor 2;

Intervalo/retardo por alarma en entrada digital: (0-:255 min.) Intervalo
de tiempo para calcular el nimero de activacion del interruptor de presién
cuando i2F=PAL. Si I2F=EAL o bAL (alarmas externas), el parametro
“d2d” define el retardo entre la deteccién y la sucesiva sefalizacién de la
alarma. Si i2F=dor, este es el retardo de activacion de la alarma por
apertura puerta

Polaridad de la entrada digital 3: (cL — oP) CL = la entrada digital esta
habilitada mediante el cierre del contacto; OP = a entrada digital esta
habilitada mediante la apertura del contacto.

Funcién entrada digital 3: (nu - EAL — bAL — PAL — dor — dEF — AUS —
LiG — OnF — Htr — FHU — ES — Hdy) nu = no se usa; EAL= alarma externa;
bAL= alarma externa grave; PAL= activacién del presostato; dor= puerta
abierta; dEF= activaciéon del deshielo; AUS= activacion auxiliar, LiG=
activacion de las luces; OnF= encendido/apagado del instrumento; FHU=
no se usa; ES= activar el ahorro energético; nt = habilitacion del segundo
mapa; cLn = funcién de limpieza dEn = deshielo inactivo, CP1 = seguridad
del compresor 1, CP2 = seguridad del compresor 2;

Intervalo/retardo por alarma en entrada digital: (0255 min.) Intervalo
de tiempo para calcular el nimero de activacion del interruptor de presién
cuando i3F=PAL. Si i3F=EAL o bAL (alarmas externas), el parametro
“d3d” define el retardo entre la deteccién y la sucesiva sefializacion de la
alarma. Si i3F=dor, este es el retardo de activacion de la alarma por
apertura puerta

Numero del interruptor de presion: (0 +15) Numero de activacién del
interruptor de presién durante el intervalo “d#d”, antes de que se sefiale el
evento de alarma (I2F= PAL). Si se alcanza la activacion nPS en el
intervalo "did", apague y vuelva a encender el instrumento para
restablecer el normal funcionamiento.

Estado del compresor y del ventilador con puerta abierta: no
normal; Fan =Ventilador apagado; CPr= compresor apagado; F_C
compresor y ventilador apagados.

Las salidas se restablecen tras la alarma doA: no= salidas no
afectadas por la alarma doA; yES = las salidas se restablecen tras la
alarma doA.

[ SUBMENU RTC (si esta presente)

CbP
Hur

Presencia de reloj (n+y): permite deshabilitar o habilitar el reloj.
Hora actual (0 + 23 h)
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M Minutos actuales (0 + 59 min)

Dia Dia actual (Sun + SAt)

Hd1 Primer dia festivo de la semana (Dom + nu) define el primer dia de la
semana que sigue a la configuracion del horario festivo.

Hd2 Segundo dia festivo de la semana (Dom + nu) define el segundo dia de
la semana que sigue a la configuracién del horario festivo.

Hd3 Tercer dia festivo de la semana (Dom + nu) define el tercer dia de la
semana que sigue a la configuraciéon del horario festivo.

ILE El ciclo de ahorro energético se activa durante los dias laborables: (0
+ 23 h 50 min.) Durante ciclo de ahorro energético, el set point se
incrementa del valor en HES de manera que el umbral de funcionamiento
sea SET + HES.

dLE Duracién del ciclo de ahorro energético durante los dias laborables:
(0 + 24h 00 min.) Configura la duracion del ciclo de ahorro energético en
los dias laborables.

ISE El ciclo de ahorro energético se activa durante los dias festivos. (0 +
23 h 50 min.)

dSE Duracién del ciclo de ahorro energético durante los dias festivos (0 +
24 h 00 min.)

Ld1+Ld6 Inicio del deshielo durante los dias laborables (0 + 23 h 50 min).
Estos parametros definen el inicio de los 6 ciclos de deshielo
programables durante los dias laborables. Ej.: Si Ld2 = 12.4, el segundo
deshielo comienza a las 12:40 los dias festivos.

Sd1+Sd6 Inicio del deshielo durante los dias festivos (0 + 23 h 50 min). Estos
parametros definen el inicio de los 6 ciclos de deshielo programables
durante los dias festivos. Ej.: Si Sd2 = 3.4, el segundo deshielo empieza a
las 3.40 de los dias festivos.

[ AHORRO ENERGETICO

HES Aumento de la temperatura durante el ciclo de ahorro energético:
(-30+30°C / -54+54°F) configura el valor creciente del set point durante el
ciclo de ahorro energético.

Activacion del ahorro energético cuando la luz esta apagada: (n+Y)

n= funcién deshabilitada.

Lig= se activa el ahorro energético cuando la luz se apaga y viceversa;
AUS= se activa el ahorro energético cuando AUX se apaga y viceversa;
LEA= se activa el ahorro energético cuando la luz y el relé AUX se apaga y
viceversa;

PEL

[ GESTION LAN

LMd Sincronizacion deshielo: y= la seccion envia un mando para la puesta
en marcha del deshielo a los controladores, n= la seccién no envia ningin
mando de deshielo global

Tipo de fin deshielo: n= el final del deshielo LAN es independiente; y= el
final del deshielo esta sincronizado;

Sincronizacion de setpoint L.A.N.: y= si se ha modificado, el setpoint de
la seccién se actualiza al mismo valor en todas las demas secciones; n= el
valor de setpoint solo se modifica en la seccion local

Sincronizacion de visualizacién L.A.N.: y= el valor visualizado por la
seccion se envia a todas las demas secciones; n= el valor de setpoint solo
se modifica en la seccion local

L.A.N. Sincronizacién On/Off Este parametro indica si el mando ON/OFF
de la seccion actuara también en todos los demas: y= el mando On/Off se
envia a todas las demas secciones; n= el mando On/Off solo actua en la
seccion local

Sincronizacion luz L.A.N. Este parametro indica si el mando Luz de la
seccion actuara también en todos los demas: y= el mando se envia a
todas las demas secciones; n= el mando solo actua en la seccién local
L.A.N. Sincronizacién salida AUX. Este parametro indica si el mando
AUX de la seccién actuara también en todos los demas: y= el mando se
envia a todas las demas secciones; n= el mando solo actua en la seccién
local

Sincronizacion ahorro energético L.A.N. Este parametro indica si el
mando de ahorro energético de la seccion actuara también en todos los
demas: y= el mando se envia a todas las demas secciones; n= el mando
solo actua en la seccion local

Visualizacion sonda remoto: este parametro establece si la seccion
visualiza el valor de la sonda local o el valor procedente de otra seccion:
y= el valor visualizado es el que proviene de otra seccion (que tiene como
parametro LdS = y); n= el valor visualizado es el de la sonda local.

Sonda presién remota: n= el valor de la sonde de presion es leido por la
sonda local; Y= el valor de la sonda de presion se envia mediante LAN;
Sonda P4 enviada mediante LAN (n, y)

Activacion de la electrovalvula mediante LAN: n= no se usa; Y=
solicitudes genéricas de enfriamiento desde la LAN activan la
electrovalvula conectada al compresor relé;

Solicitud en frio en la LAN siempre activo, incluso en caso de
bloqueo del compresor: (n, y)

dEM
LSP

LdS

LOF

LLi

LAU

LES

LSd

LPP

LCP
StM

ACE

[ CONFIGURACION DE LAS SONDAS

P1C Configuraciéon de sonda 1: (nP — Ptc — ntc — CPC - PtM) nP= no
presente; PtC= Ptc; ntc= NTC; CPC= NTC-US; PtM= Pt1000;

OF1 Calibracion de la sonda 1: (-12.0+12.0°C/ -21+21°F) permite calibrar el
offset de la sonda del termostato.

P2C Configuraciéon de sonda 2: (nP — Ptc — ntc — CPC - PtM) nP= no
presente; PtC= Ptc; ntc= NTC; CPC= NTC-US; PtM= Pt1000;

OF2 Calibracion de la sonda 2: (-12.0+12.0°C/ -21+21°F) permite calibrar el
offset de la sonda del evaporador.

P3C Configuracion de sonda 3: (nP — Ptc — ntc — CPC - PtM) nP= no
presente; PtC= Ptc; ntc= NTC; CPC= NTC-US; PtM= Pt1000;

OF3 Calibracion de la sonda 3: (de -12.0+12.0°C/ -21+21°F) permite calibrar
los offset de la sonda 3.

P4C Configuracion de sonda 4: (nP — Ptc — ntc — CPC - PtM) nP= no
presente; PtC= Ptc; ntc= NTC; CPC= NTC-US; PtM= Pt1000;

OF4 Calibracion de la sonda 4: (-12.0+12.0°C/ -21+21°F) permite calibrar los
offset de la sonda 4.

P5C Configuraciéon de sonda 5: (nP — Ptc — ntc — CPC - PtM — 420 — 5Vr -

LAn) nP= no presente; CPC= NTC-US; PtM= Pt1000; 420= 4+ 20mA;
5Vr= 0+5V de presion radiométrica; LAn= sonda de presién recibida
mediante LAN.

OF5 Calibracion de la sonda 5: (de -12.0+12.0°C/ -21+21°F) permite calibrar
los offset de la sonda 5.

P6C Configuracion de sonda 6: (nP — Ptc — ntc — CPC - PtM) nP= no
presente; PtC= Ptc; ntc= NTC; CPC= NTC-US; PtM= Pt1000;

OF6 Calibracion de la sonda 6: (-12.0+12.0°C/ -21+21°F) permite calibrar los
offset de la sonda 6.

PA4 Valor de sonda a 4mA o 0V: (-1.0 + P20 bar / -14 + PSI / -10 + P20
kPA*10) valor de presion medido por la sonda a 4mA o a OV (respecto al
parametro PrM) Referido a Pb5

P20 Valor de sonda a 20mA o a 5V: (PA4 + 68.9 bar / 999 psi / 689 kPA*10)

valor de presién medido por la sonda a 20mA o a 5V (respecto al
parametro PrM) Referido a Pb5

I MANTENIMIENTO - OTROS

LCL Luz activa durante la modalidad de limpieza (n, y)

FCL Ventilador activo durante la modalidad de limpieza (n, y)

MAP Mapa usado durante el funcionamiento normal (1°M, 2°M, 3°M, 4°M)
Define el mapa usado por el controlador entre los cuatro disponibles

MP1 Mapa alternativo habilitado con la entrada digital o con el mando
Modbus (1°M, 2°M, 3°M, 4°M) Define el mapa alternativo habilitado, con la
entrada digital o con el mando Modbus entre los cuatro posibles.

CLt Porcentaje de tiempo de enfriamiento: indica el tiempo de enfriamiento
eficaz calculado por XM600 durante la regulacién;

tMd Tiempo para el proximo deshielo: muestra el tiempo antes del deshielo
sucesivo, cuando se selecciona el intervalo de deshielo.

LSn Numero de la secciéon L.A.N. (1 + 8) Muestra el nimero de secciones
disponibles en la L.A.N.

Lan Direccién serial L.A.N. (1 + LSn) Identifica la direccion del instrumento
dentro de la red local de controlador, para mostradores canalizados.

Adr Direcciéon Serial RS485 (1+247): I|dentifica el instrumento cuando se
conecta a un sistema de monitorizacion ModBUS compatible.

br Define la cantidad de baudios entre: (96 = 9.6 bit/s; 192 = 19.2 bit/s)

EMU Emulacién de las versiones precedentes (2V8 , 3V8 , 4V2)Permite
utilizar el controlador en una LAN de controladores con versiones
precedentes:
2V8 = emula la version 2.8
3V8 = emula la version 3.8
4V2 = emula la version 4.2

rEL Version de software: (solo lectura) version del software del
microprocesador.

SrL  Version de software: (solo lectura) para uso interno

Ptb Tabla de parametros: (sola lectura) muestra el cédigo original del
parametro mapa Copeland.

Pr2 Acceso a la lista de parametros protegida (solo lectura).

17. ENTRADAS DIGITALES

La serie XM600 es compatible con hasta 3 entradas digitales, que se pueden
configurar con contactos sin tensién (en base a los modelos). Se pueden
configurar mediante el parametro i#F

[17.1 ALARMA GENERICA (EAL)

En cuanto se activa la entrada digital 1, 2, o 3, el aparato permanece en espera
del tiempo de retraso “d1d”, “d2d” o “d3d” antes de indicar el mensaje de alarma
“EAL’". El estado de las salidas no cambia. La alarma se detiene en el momento
en que se desactiva la entrada digital.

| 17.2 MODALIDAD DE ALARMA GRAVE (BAL)

Cuando se activa la entrada digital, el aparato permanece en espera del tiempo
de retraso “d1d”, “d2d” o “d3d” antes de indicar el mensaje de alarma “BAL". Las
salidas con relé estan desactivadas. La alarma se detendra en el momento en
que la entrada digital se desactive.

| 17.3 PRESSOSTATO (PAL)

Si durante el intervalo de tiempo establecido en el parametro “d1d”, “d2d” o
“d3d”, el presostato ha alcanzado el nimero de intervenciones del parametro
“nPS”, entonces aparecera el mensaje de la alarma de presion “CA”. Se
interrumpiran el compresor y el ajuste. Cuando la entrada digital esta activada, el
compresor esta siempre apagado. Si se alcanza la activacion nPS en el
intervalo d#d, apague y vuelva a encender el instrumento para restablecer el
normal funcionamiento.

| 17.4 ENTRADA INTERRUPTOR DE LA PUERTA (dor)

Senala el estado de la puerta y el estado de salida relé correspondiente mediante
el parametro “odc” no = normal (cualquier modificacién); Fan = ventilador
inactivo; CPr = compresor inactivo; F_C = compresor y ventilador inactivos. En el
momento en que la puerta se abre, tras el retraso definido con el parametro
“d#d”, la alarma de la puerta se activa y en la pantalla aparece el mensaje “dA” y
la regulacién retoma el funcionamiento después de rrd. La alarma para en el
momento en que la entrada digital externa se desactiva. Con la puerta abierta, las
alarmas de alta y baja temperatura estan desactivadas.

I 17.5 INICIO DEL DESHIELO (DEF)

En presencia de las condiciones adecuadas ejecuta un ciclo de deshielo. Cuando
termina el deshielo, retoma la regulaciéon normal solo si la entrada digital esta
deshabilitada, de lo contrario el instrumento esperara a que finalice el tiempo de
seguridad “MdF”.

[17.6 ACTIVACION DEL RELE AUX (AUS)

Esta funcion permite activar o desactivar el relé auxiliar usando la entrada digital
como interruptor externo.

[17.7 ACTIVACION DEL RELE LUZ (LIG)

Esta funciéon permite activar o desactivar el relé luz usando la entrada digital
como interruptor externo.

| 17.8 ENCENDIDO/APAGADO REMOTO (ONF)

Esta funcion permite encender y apagar el instrumento.

I 17.9 FHU - NO UTILIZADO

Esta funcion permite cambiar el de enfriamiento a

calentamiento y viceversa.

tipo de regulacion,
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[17.10 ENTRADA AHORRO ENERGETICO (ES)

La funcién de ahorro energético permite cambiar el valor del punto de ajuste
como resultado de la suma (parametro) SET+ HES. Esta funcién esta habilitada
hasta que se activa la entrada digital.

| 17.11 CAMBIO DE MAPA (NT)

En esta configuracion, la entrada digital activa el mapa seleccionado con el
parametro MP1.

El mando Modbus “MAP CHANGE” (CAMBIO MAPA) tiene una prioridad superior
respecto a la entrada digital.

17.12 ACTIVACION DE LA FUNCION DE LIMPIEZA (CLN)

En esta configuracion, la entrada digital activa la funcién LIMPIEZA. Solo se
puede activar si el dispositivo esta encendido.
Esta funcion tiene las caracteristicas siguientes:

. la pantalla mostrara el mensaje “CLn”

. El estado de las luces depende del parametro LCL (no/yes), de todas
formas se puede modificar tanto usando el botén, como con el mando
Modbus.

. El estado de los ventiladores depende del pardmetro FCL (no/yes); ademas
estan termorregulados (par.FST).

El mando Modbus “CLEANING MODE” (MODALIDAD LIMPIEZA) tiene una

prioridad superior respecto a la entrada digital.

17.13 FINAL DESHIELO (DEN)

La entrada digital interrumpe el ciclo de deshielo en curso. El tiempo de goteo
sera sucesivo al fin del deshielo. No se gestionaran otras solicitudes de deshielo
si esta activa la entrada digital.

| 17.14 POLARIDAD DE LA ENTRADA DIGITAL

La polaridad de las entradas digitales depende de los parametros “i#P”: CL = la
entrada digital estd habilitada mediante el cierre del contacto; OP = a entrada
digital esta habilitada mediante la apertura del contacto.

18. USO DE LA “HOT KEY" DE PROGRAMACION - 64 K

( Las unidades XM pueden ejecutar el UPLOAD o el
Hot

DOWNLOAD de la lista de los parametros de su
Key

memoria interna E2 a la “Hot Key” (clave de
| 18.1 DOWNLOAD (DESDE LA “HOT-KEY” AL INSTRUMENTO)

acceso rapido) y viceversa mediante un conector
TTL.

1. Apague el instrumento con el boton ON/OFF, escriba la “Hot Key” (clave
de acceso rapido) y encienda la unidad.

2. La lista de los parametros de la “Hot Key” (clave de acceso rapido) se
descarga automaticamente en la memoria del regulador y aparece el
mensaje intermitente “doL”. Tras 10 segundos, el instrumento vuelve a
funcionar con los nuevos parametros. Al final de la fase de transferencia de
datos, en el instrumento aparecen los siguientes mensajes: i: “end” si la
programacion se ha ejecutado correctamente. El instrumento empieza a
funcionar normalmente con los nuevos parametros “err” si la programacién
no se ha ejecutado correctamente. En este caso, apague la unidad y
vuelva a encenderla si quiere reiniciar la descarga o retirar el “HOT-KEY”
para cancelar la operacion.

| 18.2 UPLOAD (DESDE EL INSTRUMENTO A LA “HOT-KEY”)

1. Cuando esta encendida la unidad XM, introduzca la “Hot Key” y pulse la
tecla “UP”.

2. El UPLOAD comienza y en la pantalla aparece el mensaje intermitente
“uPL”.

3. Retire la “Hot Key”.
Al final de la fase de transferencia de datos, el instrumento muestra los
siguientes mensajes:
“end” si la programacion se ha realizado correctamente.
“err” si la programacion no se ha realizado correctamente. En este caso
presione el botén “SET” si se quiere reiniciar el download. Para anular la
operacion, retire la “Hot Key” (clave de acceso rapido).

19. FICHA TECNICA

Teclado CX660 y CH660

Envolvente: PC-ABS autoextinguible

Formato: CX660 envolvente 35x77 mm; profundidad 18mm; CH660 envolvente
38x80 mm; profundidad 18 mm

Montaje: montaje en panel en 29x71 mm

Grado de proteccion: |IP20; Proteccion frontal: IP65

Alimentacién: desde médulo de alimentacion XM600K

Pantalla: 3 digitos, LED rojo, altura 14,2 mm

Salida opcional: zumbador

Modulos de potencia
Envolvente: 8 DIN

Alimentacién: en base al modelo 12Vca — 24Vca - 110Vca + 10% - 230Vca +
10% o 90+230Vca con alimentacion conmutable.

Categoria de sobretension: Il

Potencia nominal: 9 VA max.

Tension impulsiva nominal: 2500 V

Clase de software: A

Conexiones de los bornes: Bornero de tornillo < 1,6 mm? con cables resistentes
al calor y Fast-on o de tornillo de 5,0 mm, seccién de los cables <= a 2,5 mm2
Mantenimiento de los datos: memoria no volatil (EEPROM)

Tipo de accion: 1B

Grado de polucion: 2

Temperatura ambiente: -10T60°C

Temperatura de envio y de almacenaje: -40T85°C

Humedad relativa: 20-85% (sin condensacién)

Resolucion: 0,1 °C o 1 °C o 1 °F (seleccionable)

Campo de medida y regulacion:

Sonda NTC/NTC-US: -40+110°C (-58+230°F).

Sonda PTC: -50+150°C (-67+302°F)

Sonda Pt1000: -100 + 100°C (-148 + 212°F)
Precision (temp. ambiente 25 °C): +0,5°C +1 cifra
Entradas digitales: 3 libres de tensiéon
Entradas: hasta 6 sondas NTC/PTC/Pt1000
Salida serial: RS485 con ModBUS - RTU y LAN
Salidas relé: Corriente total para cargas: MAX. 16 A
Valvula solenoide: relé SPST 5(3) A, 250 Vca
deshielo: relé SPST 16(3) A, 250 Vca
ventilador: relé SPST 8 A, 250Vca
luz: relé SPST 16 A, 250Vca
alarma: relé SPDT 8 A, 250Vca
Aux: relé SPST 8 A, 250Vca
Salida de valvula: salida a.c de 10W a 30W
Salida opcional EN FUNCION DEL MODELO:

. PWM / Colector abierto: PWM o 12 Vcc max. 40 mA
. Salida analégica: 4+20mA or 0+10V

Finalidad del controlador: control operativo
Proteccion contra las descargas eléctricas: control integrado, destinado a
equipos de Clase | o Il.
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20. VALORES DE AJUSTE POR DEFECTO

baja presion (LOP)
-_l at 20 ‘ 20 ‘ 20 ‘ 20 i \’\;laonpa%o'-nOd: oeree e
rtc --- Pr1 |Acceso al subment RTC AAS n Pr2 (/;\(I)anr;rll?‘gg;it))(l;r((;gazle;ctz\rlrgento bajo
EEU --- Pr1 Acceso al submenu EEV Umbral maximo de la alarma de
SET 20 [ 20 [ -180 [ -18.0 ---  |Pto.reg. HSH 60 Pr2 |sobrecalentamiento
. Seleccion de la modalidad LAN: Umbral minimo de la alarma de
SEC LOC Local o global LSH 2 PrZ | sobrecalentamiento
Hy 2,0 2,0 2,0 2,0 Pr1_ |Diferencial dHS 0.3 Pr2 Retardo por alarma de
150 150 150 150 pro  |Tiempo integral para la ’ sobrecalentamiento alto
int termorregulacion dLs 0.3 Pr2 Retardo por alarma de
CrE n Pr2__|Activacion de la regulacion continua ' sobrecalentamiento bajo
LS -30 -30 -30 -30 Pr2_ |Punto de regulacién minimo LSA 1,0 Pr2 R’leducc:jon d%l porﬁenttaje.co? bai
Us 10 110 [ 10 |10 | 72 |t mascor o s deo e
1 Pro Retraso de activacion de salidas en FrC 50 Pr2 para re cuperaciéngrépi da
odS el amanque Valor medio de temperatura
AC 0 Pr2_ |Reenvio antifluctuacion AnP 3 3 3 3 Pr2 convertida (presion)
cct 0,0 Pr2 Eur?Cign del c|iC|q'Cogti|nu'o| Ant 1 1 Pr2 _ |Valor medio de la temperatura
unto de regulacion del ciclo Tiempo de reaccion (intervalo de
CCS 2,0 Pr2 ic.mtinuod | = SLb 1 1 1 1 Pr2 gestign PID de las va'(llvulas)
lempo del compresor en ON con Periodo de ciclo para valvula
Con 5 P2 |sonda averiada CYp 6 P2 | onoFF P
CoF 10 Pr2 Iéi’gs‘;\‘j:ii;g;npresor en OFF con dPA P2 Pr2_ |Sonda de deshielo A
c orp_|Unicad de mecida: Cesi, dPb nP Prz lSondadedeshieloB
CF Fahrenheit tdF EL ‘ EL ‘ EL ‘ EL o ?I;:p:rg%:eshlelo. aire, resistencias,
PrU rE Pr2  |Modalidad de presion II\/I\(/)dallidad de deshielo: Reloj o
PMU bar Pr2__|Unidad de medida de la presion EdF in P2 |intervalos '
PrE Pr2 Modfa'hd‘ad de visualizacién de la Srt 150 Pr2 _ |Diferencial para calentador
PMd presion: temperatura o presion Tiempo de espera para calentador
4E prp |Resolucién (solo C): decimal, Hyr 2,0 Pr2_ |(sitemp>Sr)
rES nimero entero -
- — tod 255 Pr2 _ |Deshielo con dos sondas
Lod P1 Pr2_ |Pantalla local: pantalla predefinida -
- d2P n n n n Pr2_ [Deshielo con dos sondas
P1 P Pantalla remota: pantalla T tura de final del ori
rEd predefinida dE | 80 | 80 | 80 | 80 | P2 | copsEUAceinacEpmEr
dly 0 Pr2__|Retraso pantalla Temperatura de fin de segundo
rPA P1 Pr2__|Sonda de regulacion A dts 8,0 8,0 8,0 8,0 P2 | teshielo
rPb nP Pr2__|Sonda de regulacion B idF 6 6 6 6 Pr2__|intervalo entre los deshielos
rP3 nP Pr2 _|Sonda de regulacion 3 dE prp |Almacenamiento en intervalo de
P4 nP Pr2_ |Sonda de regulacion 4 Y deshielo eeprom
rP5 nP Pr2_ |Sonda de regulacion 5 ndt 3 3 3 3 Pr2__ [Tiempo minimo de deshielo
PA Pr2 Estrategia de regulacion de la MdF 30 30 30 30 Pr2  |Duracion maxima de deshielo
rPd gemper?tyra ERrYRT dsd 0 Pr2__|Retardo para deshielo a peticion
orcentaje virtual de la sonda n — -
il “
Fty 448 Pr2_ |Tipo de gas refrigerante dAd 30 Pr2 temperatura tras el deshielo
ATU n y n y Pr2__|Regulador en auto : Fdt o [ o] 2 ] 2 Pr2__|Tiempo de goteo
AMS n n Pr2 E#m:‘:da de sobrecalentamiento dPo n Pr2_ |Deshielo con el encendido
Retraso en el ciclo de deshielo tras
SSH | 60 | 6,0 6,0 6,0 Pr2__|Set point de sobrecalentamiento dAF 0,0 Pr2. 12 congelacion
SHy 00 0 0 0 Pr2 lI?;fj?)renclal por sobrecalentamiento Pdt E-C Pr2 Tipo de pump down
o s o Regulacion de la banda Pdn 0 Pr2 D.uramorT de pump dlown :
8 8 8 proporcional Ctd 6 6 6 6 Pr2__|Diferencial para inicio deshielo
Banda muerta para el control del Tiempo de funcionamiento minimo
PoH | 02 | 02 0.2 0.2 Pr2 s obrecalentamiento bd | 40 | 40 40 4.0 Pr2__|del compresor, antes del deshielo
'S 0 0,0 0,0 0,0 Pr2_ |Offset banda Mdb | 16.0 | 160 | 16.0 | 16.0 Pr2 g'elmp;df fucc'g;‘a”:j'e?zo ”;]"?Xl'mo
inC_| 220 | 220 | 220 | 220 | P2 |Tiempo de integracion del PID T nf;’er‘a)tjgm"ini;z o latas
dFC 1 1 1 1 Pr2 gll%mpo constante de derivacin del net -30 -30 -30 -30 Pr2  |paraactivacion de un deshielo
- - FAP P2 Pr2_ [Sonda del ventilador
. Retardo antes de la interrupcion de - - -
PEd Encendido P2 g regulacion por error de la sonda e | OV oy o-n o-n Pr2 MOd?"gad de funcionamiento del
Porcentaje de apertura con error de n ventiador -
PEO 50 Pr2 sonda 0 0 5 5 P2 Retraso de los ventiladores tras el
SFd 0,3 Pr2 | Duracién de la fase de inicio lento Fnd g?fser::r:zial de temperatura para
SFP 40,0 Pr2 P orc entaje de apertura para fase de 10 Pr2  |evitar ciclos breves de los
E&I)ifelr?tr;zz de apertura para Fet ventladores
OHG 45.0 ‘ 45.0 ‘ 45.0 ‘ 45.0 Pr2 inversion de deshielo Fst 15,0 ’ 15.0 ’ 2.0 ’ 2.0 Pr2 l’srr]rtli;l):éz:ura de parada del
Pdd 0.4 Pr2 5:;%%1 dea fase de post- FHy 1,0 Pr2  |Histéresis de parada del ventilador
n Ajuste del ventilador mediante
OPd 50,0 Pr2 Zg';’:;tt_?zsi?efgenwa para la fase tFE n Pr2 temperatura, durante el deshielo
- — Tiempo de activacion del ventilador
LnF | 100 | 100 | 100 | 10,0 | P2 |Porcentaedeaperuraminima de 0 Pr2 |despuss del deshielo (sin
Porcentaje de apertura méaxima de Fod cgmpresor) - -
MnF 100 100 100 100 Pr2 a valvula Fon 0 Pr2_ |Tiempo de encendido del ventilador
. 0 Pr2  |Retardo en la regulacion cuando se FoF 0 Pr2__ |Tiempo de apagado del ventilador
alcanza el setpoint 2 trA UAL Pr2_ |Tipo de regulacion con salida PWM
Habilitacion de forzado apertura de SOA 0 Pr2__ |Velocidad fija del ventilador
Fot nu Pr2 . ) -
la valvula hgsta un Va|°."ﬁJ° SdP 30,0 Pr2_ [Punto de rocio predefinido
LPL 05 Pr2 Umblral.r'mnlmo de presion para 10 pg |Diferencial para ventilador / offset
Legléa(;'on’ e o ASr para dispositivo anti-empafiamiento
mbral maximo ae la presion ae Banda proporcional para salida de
MOP | 45 ‘ 45 ‘ 45 ‘ 45 | P2 laspiracion PbA 50 P2 | duiacion P
Retardo de activacion de la alarma Salida minima para la salida de
dmp 10 P2 |deatta presion (MOP) AMi 0 P2 | inodulacién P
R . . . Umbral minimo de la presion de Salida maxima para la salida de
LOP | -0,5 ‘ 0,5 ‘ 0,5 ‘ 0.5 | P2 | ciracien AMA 100 P2 | ooaton
dLP 10 Pr2  |Retardo de activacion de alarma de AMt 3 Pr2_ |1: Tiempo con ventilador a la
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velocidad maxima - 2: Tiempo con Dias festivos: tercer inicio del
resistencia anti-empafamiento Sd3 21,0 Pr deshielo
activa Sd4 nu Pr1 Dias _feslivos: cuarto inicio del
rAL tEr Pr2_ |Sonda para alarma de temperatura g‘?smflot. UG inicio del
Ab Pr2 Configuracion de las alarmas de Sd5 nu Pr1 d:s‘iieelz vos: quinto Iniclo de
ALC temperatura: relativa/absoluta Dias festivos: sexto nicio del
10 10 10 10 prp |Configuracion de la alarma de alta Sdé nu Pri lieshielo
ALY temperatura i HES prg  |Aumento de a temperatura durante
R R R R Configuracion de la alarma de baja 0,0 "2 el ciclo de ahorro energético
30 30 30 30 Pr2
ALL temperatura Activacion del ahorro energético
- - PEL Pr2 ;
10 Pr2 Diferencial para alarma de n cuando la luz esta apagada
AHy ' thperat(;”al | 3 LMd y Pr2  |[Sincronizacion deshielo
etraso de la alarma de - —— -
ALd 15 15 ‘ 15 15 Pr2 temperatura dEM y Pr2 iér:;]riz?cl)zacmn de fin de
rA2 nP Pr2 gonda para alarma de temperatura LSP n Pr2  |Sincronizacion del setpoint
150 150 150 150 Pr2 Configuracion de la alarma de alta LdS Pr2 a?f;ﬁ;;?g:?a:;;zramm
A2U temperatura 2 i n enviada mediante LAN)
40 40 40 40 prp |Configuracién de la alarma de baja LOF n Pr2 _ |Sincronizacién ON/OFF
A2L temperatura 2 " - —
- - LLi y Pr2__|Sincronizacion de luces
2 Pr2 Diferencial para alarma de LAU P2 |si zacion AUX
A2H temperatura 2 n r ancmnfzacf‘?” AT
Incronizacion ae 0rro ae
15 15 15 15 Pro Retraso de la alarma de LES n Pr2 energia
A2d temperatura 2 S Te—
Retraso de la alarma de LSd Pr2 Visualizacion de la sonda
1,0 1,0 1,0 1,0 Pr2 n remota
dAO temperatura en el arranque v — -
alor de presion enviado en
60 prp |Retardo por alarma al final del LPP n Pr2. 1'aAN
EdA deshielo LCP pro |Sonda P4 enviada mediante
Exclusion de la alarma de n r LAN
30 Pr2  |temperatura después de la apertura Solicitud de enfriamiento desde
dot de la puerta StM Pr2  |la LAN para activar el relé
Tiempo de encendido del n compresor
nu nu nu nu Pr2  |compresor antes de la pausa de Solicitud en frio en la LAN siempre
Sti regulacion ACE Pr2  |activo, incluso en caso de bloqueo
10 3 3 3 pro | Tiempo de apagado del compresor n del compresor
Std para la pausa de regulacion P1C ntc Pr2 | Configuracion P1
A n Pr2 Silenciamiento del relé de alarma OF1 0,0 Pr2  |Calibracion P1
n AL o7 con zumbador ___ P2C ntc Pr2__|Configuracién P2
°:5* AU; Pr2 Configuracién del relé 5 OF2 0,0 Pr2__|Calibracion P2
OAG L gg;ggﬁggg: g:llgelszl? s P3C nu Pr2 _ |Configuracién P3
CoM 420 P | OF3 0.0 Pr2__|Calibracion P3
AOP CL Pr2__|Polaridad del relé de la alarma P4C nu Pr2 Configuracion P4
Pr2 Salida auxiliar independiente del OF4 0.0 Pr2__|Calibracién P4
iAU n "2 |estado de ON/OFF P5C 420 Pr2_|Configuracién P5
i1P cL Pr2__ |Polaridad de la entrada digital 1 OF5 0,0 Pr2__|Calibracion P5
i1F dor Pr2  |Configuracién de la entrada digital 1 P6C PtM Pr2_ [Configuracién P6
did 15 Pr2 _ |Entrada digital 1: retardo activacién OF6 0,0 Pr2 _|Calibracion P6
i2P cL Pr2_ |Polaridad de la entrada digital 2 prp  |Valordelasondaa4mAoa 0V
: ; - - PA4 -0,5 (sonda P5)
i2F LiG Pr2 _ |Configuracion de la entrada digital 2
. — Valor de la sonda a20 mA o a 5V
d2d 5 Pr2  |Entrada digital 2: retardo activacién P20 11,0 Pr2 (sonda P5)
i3P cL Pr2 Polaridad de la entrada digital 3 Pr2 Luz activa durante la modalidad de
i3F EJ Pr2_ |Configuracién de entrada digital 3 LCL y r limpieza
d3d 0 Pr2  |Entrada digital 3: retardo activacion P12 Ventilador activo durante la
nPS 15 Pr2__|Namero del interruptor de presion FCL y modalidad de limpieza
Estado del compresor y del MAP 1°M Pr2_ [Seleccién del mapa
F-C Pr2  |ventilador cuando la puerta esta Pr2 Seleccion del mapa cargado desde
0dC abierta MP1 1°M la entrada digital
30 Pr2 Las salidas se activan de nuevo con Adr 1 Pr1_ |Direccion modbus
rrd la alarma de puerta abierta br prg |Seleccion de los baudios para
CbhP y Pr2_ |Presencia de reloj 96 Modbus: 9600 o 19200
Hur - Pr1 Hora actual EMU Pr2 Emulacion de la version
M . Pr1 |Minutos actuales nu precedente: 2V8 , 3V8 , 4V2
- " Firmware del codigo de version
Dia --- Pr1 D@ actual' rEL 5.4 P2 |(solo de lectura)
Hd1 nu Pr1 Primer dia de la semana oL Firmware del codigo de version
Hd2 nu Pr1 Segundo dia de la semana r - Pr2_|(solo de lectura)
Hd3 nu Pr1_ |Tercer dia de la semana Pth - Pr2_ |ID EEPROM mapa
El ciclo de ahorro energético se Pr2 321 &
ILE 0,0 Pr1 activa durante los dias de Prt Contrasefia
trabajo
Duracién del ciclo de ahorro
dLE 0,0 Pr1 |energético durante los dias de
trabajo
Inicio del ciclo de ahorro
ISE 0,0 Prt energético en los dias festivos
Inicio del ciclo de ahorro
dSE 0,0 Prt energético en los dias festivos
Ld1 6,0 PH glas _Iaborables: primer inicio del
eshielo
Dias laborables: segundo inicio del
Ld2 13,0 Pri deshielo (al menos como Ld1)
Dias laborables: tercer inicio del
Ld3 210 Pri deshielo (al menos como Ld2)
Dias laborables: cuarto inicio del
Lad nu Pr2 deshielo (al menos como Ld3)
Dias laborables: quinto inicio del COPELAND
Ld5 nu Pr2 h
deshielo (al menos como Ld4)
Ld6 nu P2 Dias laborables: sexto inicio del Copeland Controls S.r.L
deshielo (al menos como Ld5) Z.1. Via dell'Industria, 27 - 32016 Alpago (BL) ITALY
Dias festivos: primer inicio del Tel. +39 0437 9833 r.a. - copeland.com - dixell@copeland.com
Sd1 6,0 Pri | qeshiclo
Dias festivos: segundo inicio del
Sd2 13,0 Pr1 | geshielo
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